Pattern Sensor
Quickstart PS30

Available for download at www.sick.com/ps30:

PLC function blocks
Detailed operating instructions
OPC profile

Safety note

Read operating instructions before commissioning.

Connection, mounting and setting must be performed by qualified
personnel.

Protect devices from moisture and contamination during commis-
sioning.

No safety component pursuant to EU machinery directive.

The pattern sensor is equipped with LED illumination. The PS30 is a
risk group 1 device (low risk) in accordance with IEC 62471:2006.

These operating instructions contain information required during
the life cycle of the sensor.

System requirement

A prerequisite for the function of PS30 are encoder impulses that can
also be generated by a motor feedback system. The type and resolution
of the signals must be parameterized at the device before initial com-
missioning (see step ED.

Intended use

The sensor PS30 is an optoelectronic sensor that is used for contact-
free recognition of repeating patterns.

Commissioning via display
A The device plug can be swiveled horizontally (h) and vertically (v).

Plug on line socket powered down and swivel if required (see fig. ).
ATTENTION: The line must be shielded and have twisted-pair
wires!
The following applies for the connection in figure EX: blk = black,
brn = brown, blu = blue, gra = gray, wht = white, red = red,
yel = yellow, grn = green, pnk = pink, vio = violet, gra/pnk = gray/
pink, red/blu = red/blue, wht/ora = white/orange,
wht/grn = white/green
Connect sensor according to connection diagram 1.
Install sensor to fixing hole and then align at an angle of approx.
15° and a recommended sensing width of 20 mm (see fig. EEY).
Additionally, the visible light spot has to cover the significant part
of the printimage (area with largest contrast difference) (see
fig. E).
The grooves at the casing mark the centre of the light spot and
serve as alignment aid. The included adjustment tool is available
as another aid for alignment. Use the adjustment tool to set and
verify the distance and angle of the sensor.
Atinitial commissioning (Setup) of the sensor, the encoder type
(EncTyp), encoder resolution (EncRes) and encoder direction
(EncDir) can be set (see fig. EEY, EIY).
S=U/n
S~EncRes // U~ circumference of the encoder monitored roll //
n~number of lines per revolution
ATTENTION: The EncRes must be in an area of 100 ... 600 ym.
(poss. use of programmable encoder)
The set encoder values are permanently stored and continue to be
stored after resetting of the sensor (Reset). They can be manually
changed in the menu (Settng) of the sensor.
Teach-in process for sensors
Position the light spot on a significant part of the printed image
before beginning the teach-in process. This position should also
correspond to the leading edge of the object to be detected.
WARNING: In the case of endless material, the starting point of the
teach-in process represents the position of switching point “Q”.
In the individual object operating mode, the end of the teach-in
area represents the switching point. This can be adjusted after the
teach-in process using the “offset” function (see fig. EIJ).
Via a display
Set the sensor teach-in process with the specified teach-in length
(StaLen) in the control panel. Set the teach-in length before start-
ing the teach-in process. Start the teach-in process with “Start?”.
The teach-in process ends automatically once the teach-in length
has passed through.
Using external teach-in (ET)
- Start-Stop teach-in
Select Settng/ETeach/StaSto in the menu. Start the teach-in
process using the positive signal edge of ET (External Teach
via cable) and end it using the negative signal edge of ET.
During teach-in, guide a maximum of one full teach-in length
through the light spot in the direction of motion, with accurate
positioning.
- Teach-in start length:
Teaching in the sensor with the specified teach-in length
Select Settng/ETeach/StalLen in the menu and set the teach-in
length. Start the teach-in process using the positive signal edge
of ET (External Teach via cable). Teaching in is ended automati-
cally once the teach-in length has passed.
Move objects through the light spot in the “Endless material”
operating mode until “Busy” goes out in the display. In the indivi-
dual object recognition operating mode, the teach-in process is
ended after feeding through an object. The quality of the teach-in
procedure is displayed by the number of flashing bars on the bar
graph for 10 additional format lengths:
- 2 3 flashing bars - Teach-in process successful
- <3 flashing bars - Repeat teach-in process - change the posi-
tion or angle of the sensor where appropriate (see fig. EZ1, ETY).
Important: Avoid varying the distance or height during the
teach-in process.
General setting
Additional sensor settings can be made in the menu structure
under Settng/Montr (see E). For a detailed description, see the
operating instructions in www.sick.com/ps30.

Data communication
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IIERMET T RIE. Features Merkmale Caractéristiques Caracteristicas Caratteristiche Caracteristicas HFE DA PS30
T DOREFE wiwsickoon &) R EEV FEELLEEEABS o R Toctnot borti ot Moot cotaced Distanos i lovazion o o oxolaracicn ANER e 2omm
ERBYET BRENTLVARRABES L OCRFF— 2R RIEZHRT D ensing distance astweite ortée de détectio cance de detec¢édo istanza di rilevazione cho de exploraciol ;k‘ _
EDOTREHYERA. Sensing distance tolerance Tastweitentoleranz Tolérance de la portée de détection Tolerancia do alcance de deteccao Tolleranza distanza di rilevazione Tolerancia ancho de exploracion FEUEEAE RESEEOFAE +2.5mm
Tolerance lateral movement Toleranz Lateralversatz Tolérance du décalage latéral Tolerancia do deslocamento lateral  Tolleranza spostamento laterale Tolerancia decalaje lateral NERELNE fAlFET N OFRE +5mm
NFPA79 applications only. Light spot size Lichtfleckgrofe Taille du spot lumineux Dimenséo do ponto luminoso Dimensioni sezione luminosa Tamafio mancha de luz KBEKR /N KROKREE 65 x 3 mm?
@ Adapters providing field Minimum picture length Minimale Bildlange Longueur d’image minimale Comprimento minimo da imagem Lunghezza minima dell'immagine Longitud de imagen minima BOBGEE BOE/RERE 15 mm
c us :'e'f'grgtffﬁ: sr’sdi":t";?('ﬁha“on Maximum picture length Maximale Bildlange Longueur d’'image maximale Comprimento maximo da imagem Lunghezza massima dell'immagine Longitud de imagen méxima BAEGKE BAHGRES 1000 mm
LISTED Enclosure Type 1. Minimimum picture height Minimale Bildhéhe Hauteur d’image minimale Altura minima da imagem Altezza minima dell'immagine Altura de imagen minima BORGREE BOE/REE 10 mm
Interface Schnittstelle Interface Interface Interfaccia Interfaz LUARM$END A—HBXY NS R—=T Ethernet TCP/IP
I—RA
Max. movement speed Max. Verfahrgeschwindigkeit Vitesse de déplacement max. Velocidade max. de movimento Velocita di scansione massima Velocidad de desplazamiento max. BRABHEE BRABEBREE 10m/s
Menu structure/function description Reproducibility ¥ Reproduzierbarkeit Reproductibilité ¥ Reprodutibilidade Riproducibilita Reproducibilidad » AgEEXRY BHRMY 0.15mmbei 5 m/s
0.3 mm bei 10 m/s
General button combinations
ESC Press Esc briefly to go back one level. M ics/Electrical Mechanik/Elektrik Mécanique/Electrique Mecanica/Elétrica Meccanica/ Elettrica Mecénica/ Electricidad MW/ B FEE BR/ER
SET Presf_s set for 2 seconds to return to the menu. Press set briefly to Supply voltage Vs? Versorgungsspannung U,? Tension d’alimentation U,? Tensdo de alimentagdo U,? Tensione di approwigionamento U, Tension de alimentacion U2 R E U,2 HIGEE U, 12...30VDC
confirm. Power consumption® Leistungsaufnahme ¥ Puissance absorbée * Consumo elétrico ¥ Assorbimento di potenza® Consumo de potencia® FE Y HBEH <6W
Monitoring Switching output Schaltausgang Sortie de commutation Saida de comutagdo Uscita di commutazione Salida de conmutacion FF o< 5 i AAYFUITHEN PNP: HIGH = Uy -<2 V/LOW<0.5V
QoR Quality of run: Read-out of the process quality. Switching output® Statusausgang Sortie d’état” Saida de estado® Uscita di stato® Salida de estado® RIS R Y ATAZAHEAY PNP: HIGH = U, - <2 V/LOW < 0.5V
QoT Quality of teach: Read-out of the teach-in label quality. Output current I, Ausgangsstrom |, ® Courant de sortie Iy Corrente de saida Iy, * Corrente di USCita gy ® Corriente de salida I, * B R 1. HHEFR 1. <100 mA
Tealen | Teach length: Read-out of the saved, taught-in length. Input, teach-in (ET) Eingang, Teach-in (ET) Entrée, Teach-in (ET) Entrada, Teach-in (ET) Ingresso, Teach-in (ET) Entrada, Teach-in (ET) WAL, RE(ED AB. TA—=FAE PNP:
Actlen Actual length: Read-out of the recognized label length. Only available in Teach:U=12V..<Uy
the “Endless material” operating mode. Run: U<2V
EncPos | Encoder position: Read-out othe current encoder position. __ Input, blanking input (AT)® Eingang, Austasteingang (AT)® Entrée, entrée d’effacement (AT)® Entrada, entrada de supresséo (AT)®  Ingresso, ingresso di cancellazione (AT)®  Entrada, entrada de exploracion® WA, RN AR © AB, TRV IT AN PNP:
ErCod Error code: Read-out of the various error codes (an accurate description Blanked Ausgetastet Effacé Suprimido Cancellato Deshabilidado AR HEEK . U=12V..<Uy,
of the error can be found in the comprehensive operating instructions, Free-running Freilaufend Libre Livre A corsa libera Espontdneo BEIETT 720=2>=27 u<ay
which are available at www.sick.com/ps30). Enclosure rating Schutzart Indice de protection Grau de protegao Grado di protezione Tipo de proteccion 0EiaaE:N REZR IP 65
Teach-in Initialization time Initialisierungszeit Durée d'initialisation Tempo de inicializagdo Tempo di inizializzazione Tiempo de inicializacion WAL aE FIHAL RS RS <10s
Stalen | Start length: Manual teach-in by setting the label length to be taughtin. Encoder resolution Encoderaufldsung Résolution de I'encodeur Resolugao do encoder Risoluzione dell’encoder Resolucion de codificador RIBES D PR IO HBE 100 ... 600 pym (in 1 ym)
OffSet Offset: Setting the switching point offset. Encoder input differential Encodereingang Differentiell Entrée d’encodeur différentielle Diferencial da entrada do encoder Ingresso dell’encoder differenziale Entrada de codificador diferencial REROHRES IVO—8RAH 4.5...5.5V/TIL/RS422
Blank Blanking: Blanking certain areas to avoid switching errors. Single Ended Single Ended Simple Polo dnico Single Ended Single Ended iR SUULIVR: 12... 30 V/HTL/Push Pull
. = Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegao Classe di protezione Clase de proteccion PER EBUSA
Seting [S5ztts] edep s deproeie proteiore _ oo doprotecen s A ©
- — - Protective circuits” Schutzschaltungen” Antiparasites Circuito de protegdo ™ Collegamenti di protezione ” Circuitos de proteccion” RIPFx RERAYTFD A/B/C
Mode Operating mode: Manually adjusting the operating mode between
Endless (endless material) and SingleObject (single object recognition).
EncTyp Encoder type: Manually enter the encoder type. Ambient data Umgebungsdaten Données environnementales Dados do ambiente Dati ambientali Datos ambientales RE IR BaT—5
EncRes Encoder resolution: Manually enter the encoder resolution Ambient temperature Operation Umgebungstemperatur Betrieb Température ambiante de fonctionnement  Operacéo em temperatura ambiente ~ Temperatura dell’'ambiente azienda Temperatura ambientales funcionamiento 3= 1T IR RIRE BILRE E8+ -10...55°C
EncDir [ Encoder direction: Manually set the encoder direction between CW Storage Lager Stockage Armazenamento Magazzino Almacenamiento FRNERE RE -20...75°C
(clockwise) and CCW (counter-clockwise) 1 Statistic error2 o Y Statistischer Fehler 2 & D Erreur statistique 2 & ) Erro estatistico 2 D Errore statistico 2 & D Error estatico 2 & v BAMEE20 v HEIZ—25
ETeach | External teach: Manually set the teach-in mode with external teach 2 Limitvalues, operation in short-circuit 2 Grenzwerte, Betrieb im kurzschlussge- 2 Valeurs limites, exploitation en réseau 2 Valores limite, funcionamento com 2 Valori limite, azienda con rete protetta 2 Valor limite en red protegida contra 2 WMIRE , EERRIPENTE 2 RAE SERES @R
Ethern Ethernet: Manually configure the Ethernet (see comprehensive opera- protected network max. 8 A schiizem Netz max. 8 A protégé contre les courts-circuits max. rede a prova de curto-circuito max. 8 A da cortocircuito max. 8 A cortocircuitos max. 8 A TR A 8A Tl SALUTTHER
ting instructions, which are available at www.sick.com/ps30). 9 Without load 3 Ohne Last 8A 3 Sem carga 3 Senza carico 9 Sin carga ) KA o AFEsL )
Resel m I o fact o % Detailed instructions of status 4 Ausfiihrliche Beschreibung der Status-  Sans charge 4 Descricdo detalhada do indicadorde  “ Descrizione completa della visualizza- ® Para una descripcion detallada de O REEROFBEANTER * ATA2ARRICEIIFHFLY
ese anually reset to factory settings n contained in the operating anzeige in Betriebsanleitung 4 Description compléte de I'affichage estado no manual de instrugdes zione di stato nelle istruzioni per I'uso laindicacion de estado, consulte las BEAHF HAGERGHAEESR
fi Inf instructions 5 Ylow = Q + Qutats d’état dans la notice d’utilisation 9 Y louw = Q + Quatis 9 Ylow=Q + Quaus instrucciones de servicio 9 Tlow = Q + Quaws 9 o= Q + Quiaus
Info | Info 9 Tlow = Q + Qstaus ©  Ausblendung identischer Bildbereiche  #  ¥'low = Q + Queus 8 QOcultamento de areas de imagens 9 Cancellazione di campi diimmagine ~ ¥low= Q + Quaus 9 RE—BHNRGXSE 9 [B— 0 E{GEHEOIFRR
1P-Adr 1P address: Display of the current IP address. 9 Fade-out of identical areas A= U,-Anschliisse verpolsicher 9 Masquage des zones d'image identiques  idénticas identici 9 Inhibicion de areas de imagenes A= RIRMERT U, Bk DA=U, RV BERE
55 Jisplays - - " A= i -polari = Ausgé i " A= i égé A= 0 i " A= i inversi idénti = EERRY R B= D EiRIRE
SWVers Software version: Display of the current software version A =V connections reverse-polarity B = Ausgénge kurzschlussgeschiitzt A = Connexions Uy protégées contre A= Conexdes Uy protegidas contra A = Collegamenti U, senza inversione idénticas B J
- = 2 e protected C = Stérimpulsunterdriickung I'inversion de polarité polaridade reversa di polarita A= Conexiones Uy aseguradas contra C=FHBorIHl C =Tl
SerNr Serial number: Display of the serial number of the device B = Outputs short-circuit protected B = Sorties protégées contre les B = Saidas a prova de curto-circuito B = Uscite protette da cortocircuito polarizacién inversa

C = Interference suppression

courts-circuits
C = Elimination des parasites

C = Supressao do pulso parasita

C = Soppressione degli impulsi di
disturbo

B = Salidas protegidas contra
cortocircuitos

C = Supresion de impulsos de inter-
ferencias



DEUTSCH

Pattern-Sensor

First Installation Setup

Operating mode for individual object recognition / endless material

Meniistruktur/Funktionsbeschreibung
Allgemeine Tastenkombinationen

5 Quickstart PS30 ESC K i i U gelang
e : : : : : urzes Driicken von Esc, um eine Ebene zuriick zu gelangen.
I " Erste Inbetriebnahme Setup Betriebsart Einzelobjekterkennung / Endlosmaterial < Dricken von Set fir 2 Sekunden, um in das Ment 2 gelangen.
/ - Single object Auf www.sick.de/ps30 stehen zum Download bereit: Kurzes Driicken von Set, um zu bestAigen.
s = st Enc.Tar = S, Default: TTL _ : & [T 7
U | | | | pefauiTIL SPS Funktionsblcke Monitoring
Description: Encodertype needs to be defined signal Offset ; < | Signal Teach Stop Teach Start - Ausfiihrliche Betrlebsan'eltung QoR Quality of Run: Auslesen der Prozessqualitét.
| ] [r EncRrez] % [ | gem”'}:l%%o Hum 600 um in Stens of 1. : - OPC Profil Qol Quality of Teach: Auslesen der Qualitét des eingelernten Labels.
D ot Emoromoation oot 10 bo defined . o Tealen | Teach Length: Auslesen der gespeicherten Teach-in Lange.
I I I ) Sicherheitshinweis Actlen | Actual Length: Auslesen der erkannten Labellange. Steht nurin der
ncoaer | | z [# Enchir | [= | Default: Auto * . . . . Betriebsart Endlosmaterial zur Verfiigung.
& "
| i ® Ei’s'fspﬁzt;’ énccvgd/e?gmmn needs to be defined * VorderInbetriebnahme d'? Betriebsanleitung lesen. EncPos | Encoder Position: Auslesen der aktuellen Encoderposition.
| - | ¢ Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal. ErCod | Error Code: Auslesen unterschiedlicher Fehlercodes (eine genaue
! [z Store?] [=Settns | ] * Gerate bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung Eﬁfeﬁ'gu'ﬁg’a“ﬂfgﬁﬁv'f;';{fgﬂ”dzgos)'e in der ausfihiichen Bedienungs-
[ Endless material schiitzen. SRR
| Teoch S0 | ezcn start « Kein Sicherheitsbauteil geméf EU-Maschinenrichtlinie. Teach-in
* * Der Pattern Sensor ist mit einer LED-Beleuchtung ausgestattet. Stalen | Start Length: Manueller Teach-in iber Einstellen der einzulernenden
Der PS30 ist ein Gerat der Risikogruppe 1 (geringes Risiko) gemaf Labellange. .
* IEC 62471:2006 OffSet | Offset: Einstellen der Schaltpunktverschiebung.
: ) ! ) ) R N . R X . Blank Blanking: Ausblenden bestimmter Bereiche, um Fehlschaltungen
Offset ! s | Signal Signal Signal Signal « Diese Betriebsanleitung enthélt Informationen, die wahrend des 2 Vermiiden, e
Lebenszyklus des Sensors notwendig sind.
Syst & Setting
ystemvoraussetzung Mode Betriebsart: Manuelles_EinsteII_en der_Betriet_)sartzwischen Endless
Voraussetzung fiir die Funktion des PS30 sind Encoderimpulse, die (Endlosmaterial) und SingleObject (Einzelobjekterkennung).
auch durch ein Motorfeedbacksystem generiert werden kdnnen. Die EncTyp | EncoderTyp: Manuelle Eingabe des Encodertyps.
Artund Aufldsung der Signale muss vor der ersten Inbetriebnahme EncRes | Encoder Resolution: Manuelle Eingabe der Encoder-Auflosung.
am Gerat parametriert werden (siehe Punkt EJ). EncDir Encoder Direction: Manuelle Einstellung der Encoderrichtung zwischen
o _ - cw (clockwise) und ccw (counter-clockwise).
Display when sensor starts o DR I%es';'r‘r’]::::;‘;z‘r“tye;zf‘snp'ayed after at least gs)i};s'g::u;ga'fszzggﬁfh Teach-in) wird die Bestimmungsgemafie Verwendung ETeach | External Teach: Manuelles Einstellen des Teach-in-Modus bei External
Initial i (2sec) ; ) ) ) Teach.
The encoder type, encoder resolution, and encoder direction are requested for initial Der Sensor PS30 st ein optoelektronischer Sensor, der zur berlhrungs- ™[ Exnemet: Manuelle Ethemet-Parametrierung (siehe ausfunriiche
commissioning. The set encoder values are saved permanently and are retained T - The quality of the teach-in process is isplayed Nach erfolgreichem Toachin wid die Qualit losen Erkennung wiederkehrender Muster verwendet wird. Betriebsanleitung auf www.sick.de/ps30).
even if the sensor is reset (Reset). They can be changed manually in the sensor menu oy Y ¥ b ) . . R M lles Rick fWerkseinstellune.
(Settng). after a successful teach-in process des Teach-in angezeigt Inbetriebnahme iiber Dlsplay eset anuelles Ricksetzen auf Werkseinstellung.
When operation starts ) A Der Geratestecker ist horizontal (h) und vertikal (v) schwenkbar. Info [aInfo ]
The qualiy ofun is displayed by default. [eTealen] ICEEEI The savedteachin length s read out Die gespeicherte Teach-in Lange wird ausgelesen Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und bei Bedarf schwen- IP-Adr__[IP-Adresse: Anzeige der aktuellen IP-Adresse.
The menu is then accessed by pressing SET (2 sec). ken (siehe Abb. EX). SWVers Sof.tware Version: Angeige der al_xtuellen Softwarever“sion.
Display when inactive ACHTUNG: Die Leitqng muss geschirmt sein und paarweise SerNr Seriennummer: Anzeige der Seriennummer des Geréts.
Ifinactive >60 s, the display changes to the default display (QoR). |w« Actlen | 5 |MBE‘BE‘ | Reads out the label lengths recognized in the Liest in der Betriebsart ,Endlosmaterial“ die im verdrillte Adern besitzen! Datenkommunikation
f : process in the “Endless material” operating mode. Prozess erkannte Labellénge aus. Steht in der ™ . . e, _ _
The menu s then accessed by pressing SET for 2 sec. . Not available in “Single object” operating mode. Betriebsart , Einzelobjekt* nicht zur Verfagung. Fiir den Anschluss in Abb||dung_|§] gilt: blk = schwarz, brn = braun, -
When SET is pressed again at the bottom level, the display will generally change to blu = blau, gra = grau, wht = weif, red = rot, yel = gelb, grn = griin, - SOPASair:
the respective second level (e.g., Offset or Blank) LErcPos] © [o65 ] Reads out the current encoder position Liest die aktuelle Encoder Position aus pkn = pink, vio = violett, gra/pnk = grau/pink, red/blu = rot/blau, szr P_SSO kann tiber das ngU_I SOPASair dlrgkt in einem Qer )
bl wht/ora = weiy/orange, wht/grn = weif/griin gangigen erbprowser koqﬂgqnert werd_en. Die K_onflguratlon_uber
Sensor laut Anschlussschema [ anschliefen. SOPASair wird in der ausfuhrllchen Betrlebsanleltung beschrie-
ige bei Start des S A Sensor an Befestigungsbohrung montieren und anschlieRend in ben, welche online unter www.sick.de/ps30 zur Verfiigung steht.
Erstinbetriebnah [wErrtad] @ [Tepea_ | Reads out various error codes (see comp Liest unterschiedliche f aus ; - gung o & - Auf SOPASair kann per Ethernet tiber die eingestellte IP-Adresse
- - - — operating instructions) (siehe ausfiihrliche Bedienungsanleitung) einem Winkel von ca. 15° und der empf0h|enen Tastweite von .
Bei Erstinbetriebnahme werden der Encoder-Typ, Encoderauflésung und Encoder- 20 mm austichten (siehe Abb. EEJ). Zusétzlich muss der sichtbare zugegriffen werden.
richtung abgefragt. Die eingestellten Encoderwerte sind dauerhaft gespeichert und Lichtfleck d ignifikanten T "l d 'D Kbildes (Bereich mit _ SPS-Funktionsblcke:
auch nach dem Zuriicksetzen des Sensors (Reset) weiterhin hinterlegt. Sie kénnen — Manual teach-in by setting the teach-in length Manueller Teach-in tber Einstellen d ichtileck aen signitikanten leil des Druckbilaes (bereich mi : . T
manuell im Menii (Settng) des Sensors geandert werden. o TEach & [wStalen] EEEEER [z 5tart?] toabneulaauzf\finm Y seting fhe feactinien Cingulemendon Teachn Lg‘:g: oot groRtem Kontrastunterschied) tiberdecken (siehe Abb. ETY). Die SICK s_teIIt SPS'Funk“O"‘Sb!F’Cke fur_ganglge“Ste_uerungen unter
Bei Betriebsstart &9 Default: 0240 / Range: 15 ... 1000 mm Default: 0240 / Range: 15 ... 1000 mm Einkerbungen am Gehéuse markieren das Zentrum des Lichtflecks le\;vw.s!cli./de/ phs30 zur_Verfughung. Eine ausf_urllrlc;che B?:egc_hrglbung
Es erscheint als Default Anzeige der Quality of Run. und dienen als Ausrichtungshilfe. u er__ |e_ orge en§welse st_e tunterwww.sw .de/ps30 in der
Einstieg in Menti erfolgt dann tber das Driicken von SET (2sec). EE Fomen | © Seting thowthing ottt Ertaln dorSchatpunheriiehung Als weiteres Hilfsmittel zur Ausrichtung steht das mitgelieferte ausfuhrlichen Betriebsanleitung zur Verfligung,
efault: ange: 0 ... mm efault: ange: 0 ... mm . . - .
TR Justagetool zur Verfiigung. Dieses verwenden, um Abstand und (F)PCd_Selrver. ond Veri henden OPC DA Daten d
v . H .

e T . Winkel des Sensors einzustellen und zu priifen. ur die Integration der zur Verfugung stehenden OP aten des
Bei Inaktivitdt >60s springt die Anzeige in die Default Anzeige (QoR). ) ) . ) ) . . Sensors steht auf www.sick.de/ps30 ein OPC Profil zum Download
Einstieg ins Menii erfolgt dann iiber 2s SET driicken. [eBlank | leldfren | & [Lbreal | [ Start 7] Blanking of defined ranges of the taughtin format. Ausblenden definierter Bereiche des eingelernten E1 Bei derersten Inbetriebnahme (Setup) des Sensors muss der "

These will not be included in the teach-in. A start Formats. Diese werden beim Teach-in nicht . 4 . zur Verfiigung.
Generell springt die Anzeige bei nochmaligem Driicken von SET in der untersten . point and an end point are set. beriicksichtigt. Es wird ein Start und ein Endpunkt Encodertyp (EncTyp), die Encoderauflésung (EncRes) und die
Ebene auf die jeweilige zweite Ebene (z.B. Offset oder Blank) Default: 0000 / Range: 0 ... 1000 mm f;j;fﬁ:ﬁ%b 50,/ Ranges0... 1000 Encoderrichtung (EncDir) eingestellt werden (siehe Abb. EE], EIY).  Demontage und Entsorgung
[wAreaZ | [=5tart 7] S=U/n Die Entsorgung des Sensors hat geméaf den landerspezifisch anwendbaren
S~EncRes // U~ AuRenumfang der Rolle mit Encoder // Vorschriften zu erfolgen. Fiir die enthaltenen Wertstoffe (insbesondere
n~ Strichzahl je Umdrehung Edelmetalle) istim Rahmen der Entsorgung eine Verwertung anzustreben.
ACHTUNG: Die EncRes muss im Bereich von 100 ... 600 pm sein Wartung
(evtl. Verwendung von programmierbarem Encoder).
Die eingestellten Encoderwerte sind dauerhaft gespeichert und SICK Sensoren sind wartungsfrei. Wir empfehlen, in regelméfigen
[aMade ] [FSinsle Jr& Manalyseting the opsratng mode Manuelles Einstellen der Betricbsart auch nach dem Zuriicksetzen des Sensors (Reset) weiter hinter- Abstanden
efault: Endl/ Range: Single/En efault: Endl/ Range: Single/En legt. Sie kénnen manuell im Menii (Settng) des Sensors geandert - die optischen Grenzflachen zu reinigen,
werden. - Verschraubungen und Steckverbindungen zu priifen.
1 Einlernen des Sensors
Vor Beginn des Einlernens den Lichtfleck an signifikantem Teil des
Druckbildes positionieren. Dieser sollte gleichzeitig der Vorder-
[wEncTaF] [F... | E"af"”?t'.'yf”(p“'f‘"g}? enc?ﬁ?[%i E,"af"”i'.'el E(inga‘be ?eﬁs E"Cf):eTrJﬁ kante des zu erkennenden Objektes entsprechen.
according to first setup (ET) efoult st seltp / Ranee: efoult st seltp / Ranee: ACHTUNG: Bei Endlosmaterial stellt der Startpunkt des
A, V, . . g
Einlernvorgangs die Position des Schaltpunktes ,,Q“ dar. In der
|mm EI"IC-RE"S-I |5[r e | Manually inputting the encoder resolution Manuelle Eingabe der Encoder Aufldsung Betriebsart Einzelobjekt stellt das Ende des Teach-in Bereichs den
Default: 1st setup / 100 ... 600 um in steps Default: 1st setup / 100 ... 600 uym in . A “
according to first setup (ET) ot 1 um Senmitten von 1 Schaltpunkt dar. D_|eser kann nach dem Einlernen durch ,Offset
verstellt werden (siehe Abb. EX).
|MEN Ernclir I |srr - | (Set) Manually setting the encoder direction Manuelle Einstellung der Encoderrichtung Uber DlSplay
ding to first setup (EZ3) Default: 1st setup / Range: cw/cow Default: 1st setup / Range: cw/cow Einlernen des Sensors mit vorgegebener Teach-in Lange (StaLen)
according to first setup E ‘ ‘ " !
im Bedienfeld einstellen. Vor Starten des Einlernvorganges die
M ETeach | |s[, StoStho | 5o Manually setting the teach-in mode with Manuelles Einstellen des Teach-in Modus Teach-in Lénge einstellen. Den Eiﬂ|ernV0rgan8 mit ,,Start?“
ExternalTeach bei ExternalTeach beginnen. Das Einlernen wird automatisch nach Durchlaufen der
Default: StaSto / Range: StaSto/StaLen Default: StaSto / Range: StaSto/StaLen . v
Teach-in Lange beendet.
] Uber External Teach (ET)
- Start-Stop Einlernen:
m Meni Settn eac aSto wahlen. Den Einlernvorgan
Im Menii Settng/ETeach/StaSto wéhlen. Den Einl
| Ethern | | THCF | Ethernet configuration via DHCP or manually Ethernet-Parametrierung (iber DHCP oder dU.rCh die p0§ltlve Slgnalﬂanke‘\’on ET (.EXternaI Teach dber
e MEN (see comprehensive operating instructions) manuell (siehe ausfihrliche Betriebsanleitung) Leltung) beglnnen und durch die negatlve Slgnalﬂanke von ET
beenden. Wahrend des Einlernens maximal eine komplette
Teach-in-L&nge positionsgenau in Bewegungsrichtung durch
PR | & den Lichtfleck fiihren.
- Start-Lange Einlemen: o
Einlernen des Sensors mit vorgegebener Teach-in Lange
Im Menii Settng/ETeach/StaLen wahlen und die Teach-in Lange
instellen. Den Einlernvorgang durch die positive Signalflanke
sl einste v ! > r
) A von ET (External Teach Uiber Leitung) beginnen. Das Einler-
D-Gate =) nen wird automatisch nach Durchlaufen der Teach-in Lénge
beendet.
In der Betriebsart Endlosmaterial Objekte so lange durch den
MaC 10 = Shows the MAC-ID Anzeige der MAC-D Lichtfleck bewegen, bis ,,Busy“ im Display erlischt. In der Betriebs-
MEN " . . . .
art Einzelobjekterkennung ist der Teachvorgang nach Durchfiihren
eines Objekts abgeschlossen. Die Qualitat des Einlernvorgangs
|MENRES‘Et I |sn Fic | Manually resetting to factory settings Manuelles Ricksetzen auf Werkseinstellung Wil’d dUI’Ch die Anzahl deraufblinkenden Balken am Bargraph ﬁ:ll'

o LT F D

Default: No / Range: Yes/No

Display of the IP address of the sensor

Default: No / Range: Yes/No

Anzeige der IP-Adresse des Sensors

10 weitere Teach-in Langen angezeigt:

- 2 3 blinkende Balken - Einlernvorgang erfolgreich

- <3 blinkende Balken - Einlernvorgang wiederholen - ggf.
Position oder Winkel des Sensors verandem (siehe Abb. E2Y, ET)

Wichtig: Wahrend des gesamten Einlernvorgangs Schwankungen
Display of the current software version Anzeige der aktuellen Software Version in Abstand Uﬂd Hohe ve rmeiden.
[ Aligemeine Einstellungen
Weitere Einstellungen des Sensors sind in der Mentistruktur unter
Display of the serial number of the device Anzeige der Seriennummer des Geréats Settng/Montr m6glich (siehe E) Eine ausf[]hrliche Beschreibung

finden Sie in der ausfiihrlichen Betriebsanleitung unter
www.sick.de/ps30.



FRANCAIS

Capteur de forme
Démarrage rapide PS30

Atélécharger sur www.sick.com/ps30:
- Blocs fonctionnels d’API

- Notice d'utilisation compléte

- Profil OPC

Consignes de sécurité

* Lire la notice d'utilisation avant la mise en service.

 Leraccordement, le montage et le réglage doivent étre réalisés
uniguement par le personnel spécialisé.

* Protéger les appareils contre I'humidité et les salissures lors de
la mise en service.

* I ne s'agit pas d’'un composant de sécurité au sens de la directive
machines CE.

* Le capteur de forme est équipé d’un éclairage LED. Le PS30 est
un appareil du groupe a risque 1 (faible risque) selon la norme
CEI62471:2006.

« Cette notice d'instruction contient des informations nécessaires
pendant toute la durée de vie du capteur.

Configuration requise

Le fonctionnement du PS30 exige des impulsions de codeur qui
peuvent également étre générées par le systéme de réaction du
moteur. Le type et la résolution des signaux doivent étre paramétrés
sur I'appareil avant la premiére mise en service (voir le point ).

I Paramétres généraux
Il est possible de procéder a d’autres réglages du capteur dans le
menu Settng/Montr (voir ill. Fl).Une description compléte figure
dans la notice d’utilisation sous www.sick.com/ps30.

Structure de menu/Description de fonction

Combinaisons de touches générales

ESC

Pressez briévement Esc pour revenir au niveau précédent.

SET

Appuyez 2 secondes sur Set pour accéder au menu. Pressez briévement
Set pour confirmer.

Surveillance

QoR Quality of Run : sélection de la qualité de processus.

QoT Quality of Teach : sélection de la qualité de I'étiquette programmée.

Tealen Teach Length : sélection de la longueur d*apprentissage enregistrée.

Actlen Actual Length : sélection de la longueur d‘étiquette mesurée. Disponible
uniquement en mode « défilement continu ».

EncPos Encoder Position : sélection de la position actuelle du codeur.

ErrCod Error Code : sélection des différents codes d‘erreurs (description exacte

des erreurs disponible dans la notice d‘instruction compléte sur
www.sick.com/ps30).

Apprentissage

Utilisation conforme

Le capteur optoélectronique PS30 est utilisé pour la détection sans
contact des échantillons récurrents.

Mise en service via I'écran
1 Le connecteur de I'appareil peut étre pivoté horizontalement (h)

et verticalement (v). Brancher le boitier de cable hors tension et
le pivoter au besoin (voir ill. [¥).
ATTENTION : le cable doit étre blindé et posséder une paire de fils
torsadés !
Pour le raccordement, lillustration 1 fait référence a : blk = noir,
brn = brun, blu = bleu, gra = gris, wht = blanc, red = rouge,
yel = jaune, grn = vert, pkn = rose, vio = violet, gra/pnk = gris/rose,
red/blu = rouge/bleu, wht/ora = blanc/orangé, wht/grn = blanc/
vert
Raccorder le capteur selon le schéma des connexions .
Monter le capteur dans le trou de fixation et I'orienter selon un
angle d’env. 15° et une portée de détection recommandée de
20 mm (voir ill. EEY). Par ailleurs, le spot lumineux visible doit
couvrir la partie importante de I'impression (zone fortement
contrastée) (voir ill. EIY). Les entailles du boitier marquent le
centre du spot lumineux et facilitent I'orientation.
Loutil d’ajustage fourni peut également étre utilisé. Lutiliser pour
régler et controler I'écart et I'angle du capteur.
Lors de la premiére mise en service (configuration) du capteur,
définir le type d’encodeur (EncTyp), sa résolution (EncRes) et son
sens (EncDir) (voir ill. EEY, ETY).
S=U/n
S~EncRes // U~ Périmétre extérieur du rouleau avec encodeur //
n~Nombre de traits par rotation !
ATTENTION : EncRes doit étre compris dans la plage de 100 ...
600 pm (utilisation éventuelle de I'encodeur programmable).
Les valeurs définies de I'encodeur sont enregistrées durablement,
méme apres la réinitialisation du capteur (Reset). Elles peuvent
étre modifiées manuellement dans le menu (Settng) du capteur.
Programmation du capteur
Avant de démarrer la programmation, placer le spot lumineux sur
une partie importante de I'impression. Elle doit correspondre au
bord avant de I'objet a identifier.
ATTENTION : avec le cadre du défilement continu, le point de dé-
part de la programmation est la position du point de commuta-
tion « Q ». Dans le mode de fonctionnement « objet unique », la fin
du secteur de programmation constitue le point de commutation.
Ce dernier peut étre modifié aprés la fonction d’apprentissage via
I'« offset » (voir ill. EXJ).
Via I'écran
Régler la programmation du capteur avec la longueur de pro-
grammation prédéfinie (StaLen) dans le panneau de commande.
Régler la longueur de la programmation avant de la démarrer.
Démarrer la programmation avec « Démarrer ? ». La program-
mation se termine automatiquement a la fin de la longueur de
programmation.
Par External Teach (ET, apprentissage externe)
- Programmation démarrage-arrét :
Dans le menu Settng/ETeach, sélectionner StaSto. Commencer
la procédure d’apprentissage par le flanc de signal positif de ET
(External Teach (apprentissage externe) par cable) et terminer
par le flanc de signal négatif de ET. Pendant I'apprentissage,
suivre au maximum une longueur d’apprentissage compléte
avec le spot lumineux dans le sens du déplacement.
- Apprentissage de la longueur de départ :
Programmation du capteur avec la longueur d’apprentissage
prédéfinie.
Dans le menu Settng/ETeach, sélectionner StaLen et régler la
longueur d’apprentissage. Commencer la procédure d’appren-
tissage par le flanc de signal positif de ET (apprentissage externe
par cable). La programmation se termine automatiquement a la
fin de la longueur d’apprentissage.
Dans le mode de fonctionnement « défilement continu »,
déplacer les objets par le spot lumineux, jusqu‘a ce que « Busy »
disparaisse de I‘écran. En mode de fonctionnement de détection
d‘objet unique, la programmation est terminée aprés le passage
d‘un seul objet. La qualité de la programmation est indiquée par
le nombre de barres qui clignotent sur I‘afficheur bargraph pour
10 longueurs de format supplémentaires :
- 2 3 barres clignotantes - programmation réussie
- <3 barres clignotantes - répéter la programmation - au besoin,
modifier la position ou I'angle du capteur (voir ill. EZY, 1Y)
Important : pendant la programmation, éviter les variations
d’écart et de hauteur.

Stalen Start Length : programmation manuelle grace au réglage de la longueur
d‘étiquette a apprendre.

OffSet Offset : réglage du déplacement du point de commutation.

Blank Blanking : masquage de zones déterminées pour éviter toute commu-
tation erronée.

Réglages

Mode Mode de fonctionnement : réglage manuel du mode de fonctionnement
entre Endless (défilement continu) et SingleObject (détection d‘un objet
unique).

EncTyp Encode Type : entrée manuelle du type de codeur.

EncRes | Encoder Resolution : entrée manuelle de la résolution du codeur.

EncDir Encoder Direction : réglage manuelle de la direction du codeur entre
cw (sens des aiguilles d‘une montre) et ccw (sens inverse des aiguilles
d‘une montre).

ETeach External Teach : réglage manuel du mode d‘apprentissage pour
I'apprentissage externe.

Ethern Ethernet : configuration ethernet manuelle (voir notice d‘instruction
compléte sur www.sick.com/ps30).

Reset Réinitialisation manuelle.

Info

IP-Adr Adresse IP : affichage de I'adresse IP actuelle.
SWVers | Software Version : affichage de la version actuelle du logiciel.
SerNr Numéro de série : affichage du numéro de série de I'appareil.

Communication de données

- SOPASair:
Le PS30 peut étre configuré directement dans I'un des navigateurs
Internet courants via I'interface Web SOPASair. La configuration via
SOPASair est décrite dans la notice d‘instruction compléte dispo-
nible sur Internet a I'adresse www.mysick.com/PS30. SOPASair est
accessible par Ethernet via I‘adresse IP configurée.

- Blocs fonctionnels d’API :
SICK vous propose des blocs fonctionnels d'API pour les com-
mandes habituelles sur www.sick.com/ps30. Une description com-
pléte de la procédure figure dans la notice d’utilisation disponible
a I'adresse www.sick.com/ps30.

- Serveur OPC:
Un profil OPC peut étre téléchargé sur www.sick.com/ps30 pour
I'intégration des données OPC DA disponibles du capteur.

Démontage et mise au rebut

La mise au rebut du capteur doit respecter la réglementation nationale
en vigueur. Dans le cadre de la mise au rebut, veiller a recycler les
matériaux (notamment les métaux précieux).

Maintenance

Les capteurs SICK ne nécessitent aucune maintenance. Nous recom-
mandons de réaliser régulierement les opérations suivantes :

- Nettoyer les surfaces optiques

- Controler les vissages et les raccords.

PORTUGUES

Sensor de reconhecimento de padrdes
Guia rapido PS30

No site www.sick.com/ps30 encontram-se disponiveis para download:
- Blocos funcionais CLP

- O manual de operacéo detalhado

- Perfil OCP

Notas de seguranca

* Lerasinstrugdes de operagao antes da colocacdo em funciona-
mento.

* Aconexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente
por pessoal técnico qualificado.

» Durante a colocagdo em funcionamento, proteger os dispositivos
de umidade e impurezas.

* Os componentes de seguranga ndo se encontram em conformida-
de com a Diretiva Europeia de Maquinas.

¢ 0 sensor para reconhecimento de padrdes esta equipado com uma
iluminagdo por LED. O PS30 é um aparelho do grupo de risco 1
(baixo risco) conforme a diretiva IEC 62471:2006.

 Este manual de instrugdes contém informagdes necessarias para
toda a vida Gtil do sensor.

Requisitos do sistema

Requisito para o funcionamento do PS30 sao impulsos encoder, que
também possam ser gerados por um sistema de feedback de motor.
Parametrizar o tipo e a resolucdo dos sinais no equipamento antes de
sua primeira colocagao em funcionamento (ver o ponto EJ).

Especificacoes de uso

0 PS30 é um sensor optoeletrdnico utilizado para a detecgdo sem
contato de padrdes recorrentes.

Colocacao em funcionamento pelo painel de comando

1 0 conector do aparelho pode ser girado horizontal (h) e vertical-
mente (v). Conectar a caixa de linha desligada e, se necessario,
girar (ver fig. EN).

ATENGAO: 0 cabo tem de ser blindado e equipado com conduto-
res em pares trangados!

Para conexdo na figura ] é vélido o seguinte: blk = preto,

brn = marrom, blu = azul, gra = cinza, wht = branco,

red = vermelho, yel = amarelo, grn = verde, pkn = rosa,

vio = roxo, gra/pnk = cinza/rosa, red/blu = vermelho/azul,
wht/ora = branco/laranja, wht/grn = branco/verde

Conectar o sensor seguindo o esquema de conexdes .

H1 Instalar o sensor no orificio de fixagdo e em seguida alinh-lo em
um angulo de aprox. 15° e com o alcance de detecgado recomen-
dado de 20 mm (ver fig. EEY). Além disso, 0 ponto luminoso visivel
tem de cobrir uma parte significativa da imagem impressa (drea
com a maior diferenga de contraste) (ver fig. ET). Os entalhes
na carcaga marcam o centro do ponto luminoso e servem como
auxilio para o alinhamento.

A ferramenta de ajuste fornecida serve como auxilio adicional
para o alinhamento. Utiliza-la para ajustar e verificar a distancia
e 0 angulo do sensor.

El Antes da primeira colocacao em funcionamento (Setup), configu-
rar o tipo de encoder (EncTyp), a resolucdo do encoder (EncRes)
e a direcdo do encoder (EncDir) (ver fig. EEY, EIY).

S=U/n

S~EncRes // U~diametro externo da bobina com encoder //
n~nlmero de linhas por rotagéo!

ATENCAO: a EncRes deve encontrar-se em uma faixa de

100 ... 600 um (possivel utilizagdo de encoder programavel).
Os valores de Encoder séo configurados de forma permanente e
nao mudam mesmo apds reconfiguragdo do sensor (Reset). Ele
podem ser alterados manualmente no menu (Settng) do sensor.

1 Programacao (teach-in) do sensor
Antes do inicio da programagao, posicionar o ponto luminoso
em uma parte significativa da imagem impressa. Essa parte deve
corresponder a aresta dianteira do objeto a ser detectado.
ATENQI\O: Em caso de material continuo, o ponto inicial do pro-
cedimento de aprendizagem representa a posicao do ponto de
comutacao «Q». No modo operacional para objetos individuais,
o fim da faixa de teach-in constitui o ponto de comutagao. Este
pode ser reajustado com «Offset» apds a aprendizagem (ver fig.
En).

Pelo painel de comando
Ajustar a aprendizagem do sensor com o comprimento de
teach-in (StaLen) predeterminado no painel de controle. Ajustar
0 comprimento de teach-in antes de iniciar o procedimento de
aprendizagem. Iniciar o procedimento de aprendizagem com
«Start?». A aprendizagem é finalizada automaticamente apds
a passagem completa do comprimento de teach-in.
Via teach externo (ET)
- Programacdo Start-Stop:
Selecionar Setting/ETeach/StaLen no menu. Iniciar o procedi-
mento de programacéo através da borda do sinal positiva de ET
(teach externo via cabo) e finaliza-lo através da borda do sinal
negativa de ET. Durante a programagao, conduzir no maximo
um comprimento completo de teach-in pelo ponto de luz na
posicao exata e na diregao do movimento.
- Programagao do comprimento inicial:
Programacao do sensor com comprimento teach-in definido.
Selecionar Setting/ETeach/StaLen no menu e ajustar o compri-
mento teach-in. Iniciar o procedimento de programacéao
através da borda do sinal positiva de ET (teach externo via
cabo). A programacdo é finalizada automaticamente apés a
passagem completa do comprimento de teach-in
No modo operacional para material continuo, movimentar os
objetos através do ponto de luz até que «busy» se apague no
visor. No modo operacional para detec¢éo de objetos individuais,
o0 procedimento de teach-in é concluido apds a condugdo de
um objeto. A qualidade do procedimento de aprendizagem é
indicada pelo nimero de barras que se acendem rapidamente no
gréafico de barras para 10 outros comprimentos de formato:
- 2 de 3 barras piscando - programacao (teach-in) bem-sucedida
- <de 3 barras piscando - repetir procedimento de teach-in -
se necessario, mudar a posicdo ou o angulo do sensor

(verfig. FEY, ET)

Importante: evitar oscilagdes de distancia e altura durante todo

0 processo de teach-in.

Configuracoes gerais

Outros ajustes possiveis do sensor encontram-se em Settng/Montr
na estrutura do menu (ver[B). Para uma descrigao mais detalhada,
consulte o manual de operagdes detalhado em:
www.sick.com/ps30.

Estrutura do menu/descri¢ao de funcoes
Combinagdes gerais de teclas

ESC

Pressionar Esc rapidamente para voltar um nivel.

SET

Pressionar Set por 2 segundos para acessar o menu. Pressionar Set
rapidamente para confirmar.

Monitoramento

QoR Quality of Run: Leitura da qualidade do processo.

QoT Quality of Teach: Leitura da qualidade do label aprendido.

Tealen Teach Length: Leitura do comprimento de teach-in memorizado.

ActLen Actual Length: Leitura do comprimento de label detectado. Somente
0 modo de operacao para material continuo esta a disposicao.

EncPos Encoder Position: Leitura da atual posicdo do encoder.

ErrCod Error Code: Leitura dos diferentes codigos de erro (para uma descri¢do
exata dos erros, consulte 0 manual de instrugées detalhado em
www.sick.com/ps30).

Teach-in

Stalen Start Length: Teach-in manual através da aprendizagem do respectivo
comprimento de label.

OffSet Offset: Ajuste do deslocamento do ponto de comutacéo.

Blank Blanking: Supressao de determinadas é4reas com a finalidade de evitar

erros de comutacao.

Setting

Mode Modo operacional: Ajuste manual do modo operacional para Endless
(Material continuo) ou SingleObject (Detec¢do de objetos individuais).

EncTyp Encoder Typ: Entrada manual do tipo de encoder.

EncRes | Encoder Resolution: Entrada manual da resolucéo do encoder.

EncDir Encoder Direction: Ajuste manual do sentido do encoder para cw
(clockwise - horario) ou ccw (counter-clockwise - anti-horario).

ETeach External Teach: Ajuste manual do modo teach-in para o teach externo.

Ethern Ethernet: Parametrizacéo de Ethernet manual (ver detalhes no manual
de instrugdes em www.sick.com/ps30).

Reset Reposi¢do manual ao ajuste de fabrica.

Info [aIrfo ]

IP-Adr Endereco IP: indicacao do atual endereco IP.
SWVers | Software Version: Indicacao da versao de software atual.
SerNr Namero de série: indicacdo do ndmero de série do aparelho.

Comunicacéo de dados

SOPASair:

0 PS30 pode ser configurado através de WebUI SOPASair direta-
mente num browser web comum. A configuragao através de
SOPASair estd descrita no manual de instrugdes detalhado, dispo-
nivel no site www.sick.com/ps30. O SOPASair pode ser acessado
via Ethernet com o endereco IP configurado.

Blocos funcionais CLP:

A SICK disponibiliza blocos funcionais CLP para os controles usuais
no site www.sick.com/ps30. Uma descrigao detalhada do proce-
dimento estd disponivel no site www.sick.com/ps30 no manual de
instrugdes detalhado.

Servidor OPC:

Para a integracdo dos dados OPC DA do sensor, esté disponivel um
perfil OPC para download em www.sick.com/ps30.

Desmontagem e descarte

0 descarte do sensor deve ser efetuado de acordo com as normas
aplicaveis especificas de cada pais. No ambito do descarte, deve-se
procurar o aproveitamento dos materiais reciclaveis contidos (princi-
palmente dos metais nobres).

Manutencao

Os

sensores SICK ndo requerem manutengdo. Recomendamos efetuar

em intervalos regulares

uma limpeza das superficies dpticas limite,
verificar unides roscadas e os conectores plugéveis.

ITALIANO

Sensore pattern
Quickstart PS30

Su www.sick.com/ps30 & possibile scaricare:
- Moduli funzioni PLC

- Istruzioni per I'uso complete

- Profilo OPC

Indicazioni di sicurezza

* Prima della messa in funzionamento leggere le istruzioni per I'uso
* Collegamento, montaggio e impostazione solo per mezzo di perso-
nale specializzato.
¢ Durante il funzionamento proteggere gli strumenti da umidita
e sporcizia.
* Nessun componente di sicurezza ai sensi della direttiva macchine UE.
|l sensore pattern & dotato di luce a LED. PS30 & un dispositivo
che rientra nel gruppo di rischio 1 (rischio basso) secondo
IEC 62471:2006.
* Queste istruzioni per I'uso contengono informazioni necessarie
durante il ciclo di vita del sensore.

Presupposto per il sistema

Presupposto per il funzionamento di PS30 sono gli impulsi di un
encoder che possono essere generati anche per mezzo di un sistema
motorfeedback. Si devono stabilire i parametri di modalita e risolu-
zione dei segnali sullo strumento anteriormente alla prima messa in
funzionamento (v. passaggio El).

Finalita d’uso
Il sensore PS30 & un sensore optoelettronico che si usa per il ricono-
scimento senza contatto di campioni ricorrenti.

Messa in funzionamento tramite display

H La presa dello strumento € orientabile orizzontalmente (h) e verti-
calmente (v). Inserire la scatola del conduttore priva di tensione
e se necessario orientarla (v. immagine ).

ATTENZIONE: il conduttore deve essere schermato e avere fili
intrecciati a coppie!

Per il collegamento nell'immagine B3, leggi: blk = nero,

brn = marrone, blu = blu, gra = grigio, wht = bianco, red = rosso,
yel = giallo, grn = verde, pkn = rosa, vio = viola, gra/pnk = grigio/
rosa, red/blu = rosso/blu, wht/ora = bianco/arancio,

wht/grn = bianco/verde

Collegare il sensore in base allo schema .

A Montare il sensore sul foro di fissaggio e successivamente diriger-
lo con un angolo di ca. 15° e la distanza di rilevazione consigliata
di 20 mm (v. immagine EZY). Inoltre la sezione luminosa visibile
deve essere posizionata sopra la parte significativa del'immagine
(campo con differenza di contrasto maggiore) (v. immagine E1).
Le tacche sull’alloggiamento segnano il centro della sezione
luminosa e servono da ausilio di direzione.

Come ulteriore ausilio di direzione & a disposizione il tool di
regolazione fornito alla consegna. Quest’ultimo da utilizzare per
regolare la distanza e controllare I'angolazione del sensore.

El Durante la prima messa in funzionamento (Setup) del sensore
si deve impostare il tipo di encoder (EncTyp), la risoluzione
dell’encoder (EncRes) e la direzione dell’encoder (EncDir)

(v. immagini EEY, EI}).

S=U/n

S~EncRes // U~diametro esterno del rotolo con encoder //

n~ cifra per ogni giro!

ATTENZIONE: I'EncRes deve trovarsi nello spettro fra

100 ... 600 um (uso eventuale di encoder programmabili). | valori
dell’encoder impostati vengono salvati in modo permanente e
registrati anche dopo il resettaggio del sensore (Reset). Si posso-
no cambiare manualmente nel menu (Settng) del sensore.

3 Rilevamento del sensore
Prima di iniziare il rilevamento posizionare la sezione luminosa
su una parte considerevole del’immagine. La sezione luminosa
deve contemporaneamente corrispondere allo spigolo anteriore
dell'oggetto da riconoscere.

ATTENZIONE: con materiale alimentato in continuo, il punto di
awio del processo di inizializzazione rappresenta la posizione del
punto di commutazione «Q». In modalita operativa singolo ogget-
to, il punto di commutazione é rappresentato dall’estremita della
zona di teach-in. Il punto di commutazione puo essere impostato
dopo I'inizializzazione mediante «Offset» (v. immagini EX).
Tramite display
Impostare l'inizializzazione del sensore con lunghezza di teach-in
predefinita (StaLen) nel campo di comando. Prima di iniziare il
processo di inizializzazione impostare la lunghezza di teach-in.
Cominciare il processo di inizializzazione con «Start?». Linizia-
lizzazione viene conclusa automaticamente dopo I'elaborazione
della lunghezza di teach-in.
Tramite External Teach (ET)
- Rilevamento Start-Stop:
Nel menu selezionare Settng/ETeach/StaSto. Iniziare il pro-
cesso di inizializzazione con il fianco positivo del segnale di ET
(External Teach tramite linea) e terminare con il fianco negativo
del segnale di ET. Durante l'inizializzazione condurre al massimo
una lunghezza di teach-in completa attraverso la sezione lumi-
nosa nella direzione di movimento con estrema precisione.
- Inizializzazione lunghezza di awvio:
Selezionare I'inizializzazione del sensore con lunghezza teach-in
predefinita nel menu Settng/ETeach/Stalen e impostare la
lunghezza teach-in. Iniziare il processo di inizializzazione con il
fianco positivo del segnale di ET (External Teach tramite linea).
Linizializzazione viene conclusa automaticamente dopo I’elabo-
razione della lunghezza teach-in.
In modalita operativa materiale alimentato in continuo, muovere
gli oggetti attraverso la sezione luminosa fino a quando nel
display si spegne «Busy». In modalita operativa riconoscimento
oggetto singolo, il processo di inizializzazione & concluso dopo lo
spostamento di un oggetto. La qualita del processo di inizializza-
zione € visualizzata dal numero di barre lampeggianti nel grafico
a barre per 10 altre lunghezze di formato:
- 2 3 sezioni lampeggianti - processo di rilevamento avvenuto
€ON successo

- < 3 sezioni lampeggianti - ripetere il processo di rilevamento -
eventualmente cambiare la posizione o I'angolazione del
sensore (vedere Fig. EEY, 1Y)

Importante: durante tutto il processo di rilevamento evitare

spostamenti in distanza e altezza.

Impostazioni generali:

Nella struttura menu sono possibili ulteriori impostazioni del

sensore alla voce Settng/Montr (vedere B). Potete trovare una

descrizione esauriente nelle istruzioni per 'uso complete su
www.sick.com/ps30.

Struttura del menu/descrizione delle funzioni
Combinazione generale dei pulsanti

ESC Premere brevemente Esc per ritornare al livello precedente.
SET Premere Set per 2 secondi per entrare nel menu. Premere brevemente
Set per confermare.
Monitoraggio
QoR Quality of Run: lettura della qualita di processo.
Qol Quality of Teach: lettura della qualita dell‘etichetta inizializzata.
Tealen |Teach Length: lettura della lunghezza teach-in memorizzata. _
Actlen Actual Length: lettura della lunghezza etichetta riconosciuta. E a dispo-
sizione solo nella modalita operativa materiale alimentato in continuo.
EncPos Encoder Position: lettura della posizione corrente dell’encoder.
ErrCod Error Code: lettura dei differenti codici difetti (una descrizione
esatta dei difetti & riportata nelle istruzioni per 'uso dettagliate in
www.sick.com/ps30).
Teachn
Stalen Start Length: teach-in manuale tramite impostazione della lunghezza
etichetta da inizializzare.
OffSet Offset: impostazione dello spostamento del punto di commutazione.
Blank Blanking: schermatura di determinati campi per evitare cortocircuiti.
Impostazione _Eiettng
Mode Modalita operativa: impostazione manuale della modalita operativa tra
Endless (materiale alimentato in continuo) e SingleObject (riconosci-
mento oggetto singolo).
EncTyp Encoder Typ: inserimento manuale del tipo di encoder.
EncRes Encoder Resolution: inserimento manuale della risoluzione dell‘encoder
EncDir Encoder Direction: impostazione manuale della direzione dell‘encoder
tra cw (Senso orario) e ccw (senso antiorario).
ETeach External Teach: impostazione manuale della modalita teach-in per
External Teach.
Ethern Ethernet: parametrizzazione manuale Ethernet (vedere istruzioni per
I'uso dettagliate in www.sick.com/ps30).
Reset Reset manuale alle impostazioni di fabbrica.
Info [uInfa ]
IP-Adr Indirizzo IP: visualizzazione dell‘attuale Indirizzo IP.
SWVers | Versione software: visualizzazione della versione software corrente.
SerNr Numero di serie: visualizzazione del numero di serie del dispositivo.

Comunicazione dati

SOPASair:

PS30 pud essere configurato tramite WebUI SOPASair direttamente
in uno dei comuni browser. La configurazione tramite SOPASair &
descritta nelle istruzioni per I'uso dettagliate disponibili online in
www.sick.com/ps30. In SOPASair & possibile accedere via Ethernet
all‘indirizzo IP impostato.

Moduli funzioni PLC:

SICK mette a disposizione i moduli funzioni PLC per i controlli
attualmente in commercio in www.sick.com/ps30. Potete trovare
una descrizione esauriente sulla procedura nelle istruzioni per

I'uso complete su www.sick.com/ps30.

Server OPC:

per l'integrazione dei dati disponibili del sensore OPC DA & possibile
scaricare un profilo OPC da www.sick.com/ps30.

Smontaggio e smaltimento

Lo smaltimento del sensore deve avvenire conformemente alle diret-
tive specifiche previste dal rispettivo paese. Per i materiali riciclabili
contenuti nel prodotto (in particolare metalli nobili) si deve prevedere
un riciclaggio nell‘ambito dello smaltimento.

Manutenzione

I sensori SICK non hanno bisogno di manutenzione. Consigliamo
aintervalli regolari di

pulire l'interfaccia ottica
controllare i collegamenti a vite e i collegamenti a innesto.



ESPANOL

Sensor de imagen patron
Guia de inicio rapido PS30

En www.sick.com/ps30 esta disponible para la descarga:
- Bloques de funciones de PLC

- Instrucciones de servicio detallada

- Perfil OPC

Indicaciones de seguridad

* Antes de la puesta en servicio leer las instrucciones de servicio

¢ Laconexién, montaje y ajuste lo ha de realizar sélo personal
especialista.

* Proteger los aparatos durante la puesta en servicio contra hume-
dad y suciedad.

* No se trata de un componente de seguridad seg(n la Directiva
de maquinas de la UE.

« Elsensor de imagen patrén esta equipado con un indicador LED.
EI'PS30 es un aparato del grupo de riesgo 1 (riesgo bajo) seglin
IEC 62471:2006.

* Las presentes instrucciones de uso contienen informacion que
puede serle necesaria durante todo el ciclo de vida del sensor.

Requisitos del sistema

Para la funcién del PS30 se requiere impulsos de codificador que
pueden ser generados también por un sistema de respuesta de motor.
El tipo y resolucién de la sefiales se han de parametrizar antes de la
primera puesta en servicio del aparato (véase punto EJ).

Uso conforme al previsto
El sensor PS30 es un sensor optoelectronico es utilizado para la

- 2 3 barras parpadeantes - proceso de aprendizaje con éxito

- <3 barras parpadeantes - repetir el proceso de aprendizaje -
en su caso modificar la posicién o el dngulo del sensor (véase
fig. Y, )

Importante: Evitar durante todo el proceso de aprendizaje las

oscilaciones en distancia y altura.

B Ajustes generales

En la estructura del mend, en Settng/Montr son posibles otros
ajustes del sensor (véase H). Para una descripcion mas a fondo
consulte la descripcion detallada en las instrucciones de servicio
bajo www.sick.com/ps30.

Estructura de meni/Descripcion de funcion:
Combinaciones de teclas en general

ESC

Pulse brevemente Esc para retroceder un nivel.

SET Pulse Set durante 2 segundos para acceder al mend. Pulse brevemente

Set para confirmar.

Monitoring

QoR Quality of Run: consulta de |a calidad del proceso.

Qol Quality of Teach: consulta de la calidad de la etiqueta programada.

Tealen Teach Length: consulta de la longitud de aprendizaje guardada.

Actlen Actual Length: consulta de la longitud de etiqueta detectada. Solamen-
te disponible en el modo de material continuo.

EncPos Encoder Position: consulta de la posicion actual del encoder.

ErrCod Error Code: consulta de los diferentes codigos de error (encontraré una

descripcion mas detallada de los errores en las instrucciones de uso
completas en www.sick.com/ps30).

Aprendizaje

Stalen Start Length: aprendizaje manual mediante el ajuste de la longitud
de etiqueta que se programa.

OffSet Offset: ajuste del desplazamiento del punto de conmutacion.

Blank Blanking: cegado de determinadas areas para evitar conmutaciones

errneas.

deteccion sin contacto de muestras reproducibles.

Puesta en servicio mediante display
A El conector del aparato es articulable hacia la horizontal (h) y ver-

tical (v). Insertar la caja de cables y si es necesario girarla (véase
fig. ).

{ATENCION: La linea debera estar apantallada y disponer de hilos
conductores trenzados por pares!

Para la conexion segn figura [ rige: blk = negro, brn = marron,
blu = azul, gra = gris, wht = blanco, red = rojo, yel = amarillo,

grn = verde, pkn = rosa, vio = violeta, gra/pnk = gris/rosa,
red/blu = rojo/azul, wht/ora = blanco/naranja,

wht/grm = blanco/verde

Conectar el sensor segiin esquema de conexion .

Montar el sensor al orificio de sujecion y a continuacién en un
angulo de aprox. 15° y alinearlo segtin ancho de exploracién
recomendada de 20 mm (véase fig. EEY). Ademas la mancha
luminosa visible debera solapar la parte significante de la imagen
de impresion (Area con la mayor diferencia de contraste) (véase
fig. PI3). Las muescas en la carcasa marcan el centro de la man-
cha luminosa y sirven como medio auxiliar de orientacion.

Como medio auxiliar de alineacion esta disponible la herramienta
de ajuste suministrada. Utilicela para realizar el ajuste de la
distancia y el angulo del sensor asi como para su comprobacién.
Durante la primera puesta en servicio (Setup) del sensor se

ha de ajustar el tipo de codificador (EncTyp), la resolucion del
codificador (EncRes) y la direccion del codificador (EncDir) (véase
fig. EE1, EIY).

S=U/n

S~EncRes // U~ Perimetro exterior del rodillo con codificador //
n~ Nimero de lineas por vuelta!

iATENCION: EI EncRes debe estar en un rango de 100 ... 600 ym
(Posible uso del codificador programado).

Los valores de codificador quedan memorizados de modo perma-
nente y continian memorizados incluso después de un restable-
cimiento (Reset) del sensor. Pueden modificarse manualmente en
el mend (Settng) del sensor.

Aprendizaje del sensor

Antes del aprendizaje, posicionar la mancha luminosa en una
parte significante de laimagen de impresion. Esta debera corres-

ponder simultdneamente el borde delantero del objeto a detectar.

iATENCION: en caso de material continuo, el punto de inicio
del proceso de aprendizaje corresponde a la posicion del punto
de conmutacion «Q». En el modo de funcionamiento de objeto
individual, el final de la zona de aprendizaje representa el punto
de conmutacion. Este puede ajustarse mediante «Offset» tras el
aprendizaje (véanse fig. EX3).
Mediante display
Ajustar el aprendizaje del sensor con la longitud de aprendizaje
(StaLen) prefijada en el panel de operacion. Ajustar la longitud
de aprendizaje antes de iniciar el proceso de aprendizaje. Iniciar
el proceso de aprendizaje con «Start?». El aprendizaje finaliza
automaticamente después de ejecutar la longitud de aprendizaje.
Mediante External Teach (ET)
- Aprendizaje Start-Stop:
Seleccionar en el men( Settng/ETeach/StaSto. Iniciar el
proceso de aprendizaje mediante el flanco de sefial positivo
de ET (External Teach mediante cable) y finalizarlo mediante el
flanco de sefial negativo de ET. Durante el aprendizaje debera
pasar como maximo una longitud de aprendizaje completa con
exactitud de posicion en el sentido del movimiento a través del
punto de luz.
- Longitud de inicio del aprendizaje:
Seleccionar el aprendizaje del sensor con la longitud de apren-
dizaje prefijada en el men( Settng/ETeach/StaLen y ajustar
la longitud de aprendizaje. Iniciar el proceso de aprendizaje
mediante el flanco de sefial positivo de ET (External Teach me-
diante cable). El aprendizaje finaliza autométicamente después
de ejecutar la longitud de aprendizaje.
En el modo de material continuo, desplazar a través del punto
de luz objetos hasta que se apague en el display la indicacién
de «Busy». En el modo de deteccion de objetos individuales el
proceso de aprendizaje finaliza una vez pasado un objeto. La ca-
lidad del proceso de aprendizaje viene indicada por el niimero de
barras que parpadean en el grafico de barras para 10 longitudes
de formato adicionales:

Setting

Mode Modo de funcionamiento: ajuste manual entre Endless (material conti-
nuo) y SingleObject (deteccion de objetos individuales).

EncTyp Encoder Typ: entrada manual del tipo de encoder.

EncRes | Encoder Resolution: entrada manual de la resolucién del encoder.

EncDir Encoder Direction: ajuste manual de la direccién del encoder entre
cw (horaria) y ccw (antihoraria).

ETeach External Teach: ajuste manual del modo de aprendizaje para External
Teach (aprendizaje externo)

Ethern Ethernet: Mparametrizacién manual de Ethernet (véanse las instruccio-
nes de uso completas en www.sick.com/ps30).

Reset Restablecimiento manual al ajuste de fabrica.

Info [ulnfo ]

IP-Adr Direccidn IP: indicacidn de la direccién de IP actual.
SWVers | Software Version: indicacion de la version actual del software.
SerNr Nimero de serie: indicacion del ndmero de serie del aparato.

Comunicacién de datos

- SOPASair:
EI PS30 puede configurarse directamente en uno de los navegado-
res web habituales a través de WebUI SOPASair. La configuracion
mediante SOPASair se describe en las instrucciones de uso comple-
tas, disponibles en Internet en www.sick.com/ps30. A SOPASair se
puede acceder via Ethernet a través de la direccion IP fijada.

- Bloques de funciones de PLC
SICK ofrece bloques de funciones de PLC para controles com(in-
mente utilizados en www.sick.com/ps30. Una descripcion mas a
fondo acerca del procedimiento estan disponibles las instrucciones
de servicio detalladas bajo www.sick.com/ps30.

- Servidor OPC:
Para la integracion de los datos OPC DA disponibles del sensor,
en www.sick.com/ps30 es posible descargar un perfil OPC.

Desmontaje y eliminacion

El sensor tiene que eliminarse siguiendo la normativa aplicable espe-
cifica de cada pafs. Los materiales valiosos que contenga (especial-
mente metales nobles) deben ser eliminados considerando la opcion
del reciclaje.

Mantenimiento

Los sensores SICK estan libres de mantenimiento. Aconsejamos
periédicamente

- limpiar la superficies dpticas

- comprobarlos racores y conexiones enchufables.
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