Gloss sensor
Operating instructions

Safety notes

>

>
>
>
>

Not a safety component in accordance with EU Machinery Directive.
Read the operating instructions before commissioning.
Connection, mounting, and setting is only to be performed by

trained specialists.
When commissioning, protect the device from moisture and

contamination.

This is a class A product. In a household environment, this device can

cause radio interference. The user should take appropriate measures
as required.

Correct use

The OPR20G sensor is an opto-electronic sensor for use in the non-contact
detection of objects with varying gloss properties.

Starting operation
H Connection

With the power off insert the female cable connector and fasten in
place. Connect the sensor in accordance with the connection diagram
in fig. B. The following applies: brn = brown, blu = blue, blk = black,
wht = white, gra = gray.

Mounting

Fix the sensor in a position perpendicular to the mounting holes at a
distance of 50 mm from the measurement object so that the object
can be moved by small increments in offset and orientation relative to
the sensor (see fig. D). Note the position of the two light spots on the
object as shown in fig. C.

To avoid reciprocal dazzle, do not mount two sensors opposite one
other. If two sensors have to be mounted opposite one another, make
sure their positions are offset.

SICK can supply suitable brackets and fasteners as accessories.

Warning: Apply the correct operating voltage. LEDs 4 and 5 (fig. A)
flash (3 Hz). If rotary switch 7 is in position A, B, or C, then LED 4
(green) will illuminate. Rotary switch 7 (fig. A) is preset at the factory

to position D: Align. The sensors can be adjusted (see point 3); configu-
ration of the operating mode and sensitivity for 10-Link variants is only
possible via 10-Link (remotely). If manual configuration is required,
after adjustment of the sensors, set rotary switch 7 to one of positions
A-C (position C/coarse is recommended).

EH Adjustment
An adjustment mode is available for aligning the sensor perpendicular
to the measurement object. To select this mode, set rotary switch 7 (see
fig. A) to position D: Align (factory setting). Position objects with a high
level of gloss under the two light spots (detection zone). LEDS 4 and 5
(fig. A) flash (3 Hz) if adjustment is needed. Ensure the sensor is properly
aligned on both axes perpendicular to the surface of the object. LED 4 is
associated with the tilt angle a and LED 5 with the angle B (fig. D). After
adjustment, set the rotary switch 7 to one of positions A-C (see ‘Setting
the sensitivity’, point 5).

1 Operating modes (see fig. E)
The sensors can be adjusted (see point 3); configuration of the operating
mode and sensitivity for I0-Link variants is only possible via 10-Link
(remotely). The configuration can be set manually using the two rotary
switches 6 and 7 (fig. A) or over the 10-Link (see |0-Link supplementary
operating instructions”, I0DD and function blocks on www.sick.com).
* Standard 10-Link V1.1 operating instructions: 8017395
Time stamp |0-Link V1.1 operating instructions: 8017791
Counter [0-Link V1.1 operating instructions: 8017790
] Static 1-point Teach-in (1P), rotary switch 6 in position 0 or 1
Position the object with the target gloss level under the two light spots
(detection zone).

Press pushbutton 8 (fig. A) for between 1 s and 30 s. Release pushbut-
ton 8. The sensor switches into operating mode. i.e. the switching out-

puts are HIGH (position 0) / LOW (position 1) and LED 5 (fig. A, yellow)

lights when an object with the target gloss level is in the detection zone
or LOW (position 0) / HIGH (position 1) and LED 5 is off if no object with
the target gloss level is in the detection zone.

] Static 2-point Teach-in (2P), rotary switch 6 in position 2 or 3
Position the object with the target gloss level under the two light spots
(detection zone).

Press pushbutton 8 (fig. A) for between 1 s and 30 s. Release pushbut-
ton 8. The emitted light flashes (1 Hz), the switching outputs are high
impedance™ and LED 5 indicator (fig. A, yellow) flashes (1 Hz).

Position the second object (non-target gloss level) in the detection zone.

Press pushbutton 8 for more than 64 ms. Release pushbutton 8. If the
teaching has been successful, the sensor will switch to operating mode.
The switching outputs are HIGH (position 2) / LOW (position 3) and LED 5
lights when an object with the target gloss level is in the detection zone,
LOW (position 2) / HIGH (position 3) and LED 5 is off if no object with the
target gloss level is in the detection zone.

If the teaching was not successful (no clear distinction between the
gloss levels of the two teaching objects), the emitted light (5 Hz) flashes,
the switching outputs are high impedance™ and LED 5 flashes (5 Hz).

] Dynamic 2-point Teach-in (DYN), rotary switch 6 in position 4 or 5
This teaching mode can be manually triggered by pushbutton 8 (fig. A)
or setting the External Teach (ET) signal high for > 40 ms at PIN 5, fig. B.

Position the object with the target gloss level under the two light spots
(detection zone).

Start the teaching by pressing pushbutton 8 or by applying an external sig-
nal (high on PIN 5 for over 30 ms ). Pass the object with the different gloss

levels through the detection zone. The emitted light lights up. The switching
outputs are high impedance™. LED 5 (fig. A, yellow) flashes (1 Hz).

Stop teaching by releasing pushbutton 8 or setting PIN 5 low. If the
teaching has been successful, the sensor will switch to operating mode.
The switching outputs are HIGH (position 4) / LOW (position 5) and LED 5
illuminates when an object with the target gloss level is in the detection
zone and LOW / HIGH (positions 4 / 5) and LED 5 is off if no object with
the target gloss level is in the detection zone.

If teach-in was not successful (no clear distinction between the gloss
levels of the two teach-in objects), the emitted light (5 Hz) flashes, the
switching outputs are high impedance*, and LED 5 flashes (5 Hz). In
the case of external teach-in, the switching output Q1 (5 Hz) alternates
and LED 5 flashes (5 Hz).

X1 Static 3-point Teach-in (3P), rotary switch 6 in Position 6 or 7
Position the object with gloss level 1 under the two light spots (detec-
tion zone).

Press pushbutton 8 (fig. A) for between 1 s and 30 s. Release pushbut-
ton 8. The emitted light flashes (1 Hz), the switching outputs are high
impedance™ and LED 5 (fig. A, yellow) flashes (1 Hz).

Position the second object with gloss level 2 in the detection zone.

Press pushbutton 8 for more than 64 ms and less than 30 s. Release
pushbutton 8. The emitted light flashes (1 Hz), the switching outputs
are high impedance™” and LED 5 flashes (1 Hz).

Remove the objects from the detection zone. The sensor examines the
background (dark with low gloss level).

Press pushbutton 8 for more than 64 ms and less than 30 s. Release
pushbutton 8. If the teaching has been successful, the sensor will switch
to operating mode. If gloss level 1 is detected, switching output Q1 (PIN 2,
fig. B) is set HIGH (position 6) / LOW (position 7) and LED 5 will illumi-
nate; if gloss level 2 is detected, switching output Q2 (PIN 4, fig. B) is set
HIGH (position 6) / LOW (Position 7) and LED 5 is off; if the background
gloss level is detected, both switching outputs are set LOW (position 6) /
HIGH (position 7), and LED 5 is off.

If teaching is unsuccessful, the emitted light (5 Hz) flashes, the switch-
ing outputs are high impedance™ and LED 5 flashes (5 Hz).
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Glanzsensor
Betriebsanleitung

Sicherheitshinweise

> Kein Sicherheitsbauteil gemaf EU-Maschinerichtlinie.
» Vor der Inbetriebnahme die Betriebsanleitung lesen.
» Anschluss, Montage und Einstellung nur durch Fachpersonal.

» Geréat bei Inbetriebnahme vor Feuchte und Verunreinigung schiitzen.
> Dies ist ein Produkt der Klasse A. In Haushaltsumgebung kann dieses
Gerat Rundfunkstérungen verursachen, weshalb der Anwender ge-

gebenenfalls geeignete Manahmen ergreifen muss.

Bestimmungsgeméfie Verwendung

Der Sensor OPR20G ist ein optoelektronischer Sensor und wird zum
beriihrungslosen Erfassen von Objekten mit unterschiedlichen Glanz-
eigenschaften eingesetzt.

Inbetriebnahme

F Anschluss
Leitungsdose spannungsfrei aufstecken und festschrauben. Sensor
laut Anschlussschema in Abb. B anschliefen. Es gilt: brn = braun,
blu = blau, blk = schwarz, wht = weif, gra = grau.

H Montage
Sensor iiber die Befestigungsbohrungen senkrecht mit einem Abstand
von 50 mm zum Messobjekt an einer Position befestigen, an der das
Objekt geringen Schwankungen beziiglich Abstand und Verkippungen
zum Sensor ausgesetzt ist (siehe Abb. D). Die Lage der beiden roten
Lichtflecken zum Objekt gem&R Abb. C beachten.

Zur Vermeidung von gegenseitiger Blendung sollte gegeniiberliegende
Montage von zwei Sensoren vermieden werden. Bei gegeniiberliegen-
der Montage Positionsversatz einhalten.

Geeignete Halterung und Befestigungselemente bietet SICK als
Zubehdr an.

Achtung: Die zuléssige Betriebsspannung anlegen. Die LEDs 4 und
5 (Abb. A) blinken (3 Hz). Wenn Drehschalter 7 in Stellung A, B oder
C, dann leuchtet die LED 4 (Farbe griin). In Werkseinstellung ist der
Drehschalter 7 (Abb. A) in Stellung D: Align. Die Justage des Sensors
(siehe Punkt 3) ist méglich, die Parametrierung der Betriebsart und
Sensitivitat bei 0-Link Varianten auch ber [0-Link (remote) méglich.
Wenn manuelle Parametrierung gewiinscht, nach Justierung des
Sensors Drehschalter 7 in Stellung A-C (Empfehlung Stellung

C / Coarse) stellen.
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X3 Remote Teaching

All teaching variants can also be configured with the I0-Link interface
on the 10DD or with the SOPAS configuration tool. The sensor respons-
es correspond to those shown in points 4.1 to 4.4.

X] Teaching failure

Check the correct positioning of the corresponding objects (angle and
distance between sensor and object). Repeat the teaching. Increase
the sensitivity (see point 5).

H Setting the sensitivity

The gloss levels that have been taught are stored with a tolerance range.
The magnitude of the tolerance range can be set to one of three values
(coarse, medium, fine). This can be done manually using rotary switch 7
(fig. A, Position A = fine, B = medium, C = coarse) or over the 10-Link via
10DD or the SOPAS configuration tool. Measurement is more reliable
when using a greater tolerance if the gloss levels of the objects vary. Too
great a tolerance band can lead to switching errors or teaching failures
for materials with small differences in gloss levels. The sensor signals a
teaching failure and LED 5 flashes (5 Hz) when tolerance ranges overlap
after changing to a coarser sensitivity. On the other hand, if a teaching
failure occurs when set to coarse sensitivity this can be corrected by
switching to a finer sensitivity.

[ Control panel activation

The control panel can be activated and deactivated by pressing the
pushbutton 8 (fig. A) for more than 30 s. The emitted light and LED 5
(fig. A, yellow) flash 3 times (2 Hz).

Warning: When communicating over the 10-Link, the configuration is
disabled via the rotary switch. Teach-in button operations are ignored
and LED 5 (Fig. A, yellow) flashes for 3 s (10 Hz). The rotary switch can
be unlocked either over the 10-Link using the appropriate command
ormanually by pressing the pushbutton 8 for more than 30 s. After
unlocking, the rotary switch parameters are immediately applied.

Additional functions

The OPR20G includes the following automation functions, in two
variants:

Time stamp = Time stamp for the switching signal for product tracking
according to the SICK Time stamp standard

Counter = Increase or decrease the count value by 1 for each object
detected.

Output the switching signal when the configured reference values are
reached. Output the absolute counter value. The sensor can be used
in standard |/ 0 mode or 10-Link mode. All automation functions
and other configuration settings are effective in 10-Link mode and in
standard | / O operating mode (exception: Time stamp). Output of
binary switching signal via PIN 2 / white wire as standard. The signal
associated with the selected automation function is output via PIN 4
(counter: reference value at bottom)

10-Link functionality can be found in the Glare 10-Link supplementary
operating instructions or downloaded from www.sick.com using the
device’s order number.

Maintenance

SICK photoelectric sensors are maintenance-free.

We recommend doing the following regularly

- clean the external lens surfaces.

- check the screw connections and plug-in connections.

No modifications may be made to devices.
“* For 10-Link variants Q1 is high impedance, Q2 is high impedance

operatingmode 1/3/5/ 7) orlow impedance (operating mode
0/2/4/6).

Justage

Zur senkrechten Ausrichtung des Sensors zum Messobjekt steht

ein Justier-Modus zur Verfiigung. Hierzu den Drehschalter 7 (siehe
Abb. A) in die Position D: Align stellen (Werkseinstellung). Objekt mit
hohem Glanzgrad unter den beiden Lichtflecken (Detektionsbereich)
positionieren. Die LEDs 4 und 5 (Abb. A) blinken (3 Hz), wenn eine
Justage erforderlich ist. Sie gehen aus, sobald der Sensor in beiden
Achsen hinreichend gut senkrecht zur Oberfliche des Objektes
ausgerichtet ist. Die LED 4 ist dem Verkippwinkel a und die LED 5
dem Winkel B zugeordnet (Abb. D) Nach Durchfiihrung der Justage
den Drehschalter 7 in eine der Stellungen A-C (siehe Einstellung der
Sensitivitat unter Punkt 5.) positionieren.

Betriebsarten (siehe Abb. E)
Der Sensor kann in 4 Teachverfahren, jeweils mit 3 Sensitivitatsgraden
genutzt werden. Die Schaltausgange kdnnen invertiert werden. Die
Parametrierung kann manuell Uiber die beiden Drehschalter 6 und 7
(Abb. A) bzw. iiber 10-Link (siehe Zusatz Betriebsanleitung” |0-Link, IODD
und Funktionshausteine auf www.sick.com) erfolgen.
" Standard 10-Link V1.1 Betriebsanleitung: 8017395

Zeitstempel 10-Link V1.1 Betriebsanleitung: 8017791

Zé&hler10-Link V1.1 Betriebsanleitung: 8017790

1 1-Punkt-Teach-in statisch (1P), Drehschalter 6 in Stellung 0 bzw. 1

Das Objekt mit Soll-Glanzgrad unter den beiden Lichtflecken
(Detektionsbereich) positionieren.

Den Taster 8 (Abb. A) > 1 s < 30 s driicken. Den Taster 8 loslassen.
Der Sensor geht in den Betriebsmodus. Die Schaltausgénge sind HIGH
(Stellung 0) / LOW (Stellung 1) und die LED 5 (Abb. A, Farbe gelb)
leuchtet, wenn Objekt mit Soll-Glanzgrad im Detektionsbereich ist bzw.
LOW (Stellung 0) / HIGH (Stellung 1) und die LED 5 ist aus, wenn kein
Objekt mit Soll-Glanzgrad im Detektionsbereich ist.

¥ 2-Punkt-Teach-in statisch (2P) Drehschalter 6 in Stellung 2 bzw. 3

Das Objekt mit Soll-Glanzgrad unter den beiden Lichtflecken
(Detektionsbereich) positionieren.

Den Taster 8 (Abb. A) > 1 s < 30 s driicken. Den Taster 8 loslassen. Das
Sendelicht blinkt (1 Hz), die Schaltausgénge sind hochohmig™ und die
Anzeige-LED 5 (Abb. A, Farbe gelb) blinkt (1 Hz).

Den zweiten Objektbereich (nicht-Soll-Glanzgrad) in den
Detektionsbereich positionieren.

Den Taster 8 > 64 ms driicken. Den Taster 8 loslassen. Bei erfolgreichem
Teach wechselt der Sensor in den Betriebsmodus. Die Schaltausgange
sind HIGH (Stellung 2) / LOW (Stellung 3) und die LED 5 leuchtet, wenn
ein Objekt mit Soll-Glanzgrad im Detektionsbereich ist, LOW (Stellung 2) /
HIGH (Stellung 3) und die LED 5 ist aus, wenn ein Objekt im Detektions-
bereich ist, das nicht dem Soll-Glanzgrad entspricht.

Wenn der Teach nicht erfolgreich war (keine eindeutige Unterscheidung
zwischen den Glanzgraden der beiden Teach-Objekte), blinkt das
Sendelicht (5 Hz), die Schaltausgange sind hochohmig™ und die
Anzeige-LED 5 blinkt (5 Hz).

EXE] 2-Punkt-Teach-in dynamisch (DYN) Drehschalter 6 in Stellung 4
bzw. 5

Dies'erTeach»Modus kann manuell iber Taster 8 (Abb. A) oder iiber ein
externes Signal (ET high > 40 ms an PIN 5, Abb. B) ausgeldst werden.

Das Objekt mit Soll-Glanzgrad unter den beiden Lichtflecken
(Detektionsbereich) positionieren.

Den Teach durch Driicken des Tasters 8 oder iiber ein externes Signal
(high an PIN 5 fiir > 40 ms) starten. Das Objekt mit unterschiedlichen
Glanzgraden durch den Detektionsbereich fiihren. Das Sendelicht
leuchtet. Die Schaltausgénge sind hochohmig™. Die Anzeige-LED 5
(Abb. A, Farbe gelb) blinkt (1 Hz).

Den Teach durch Loslassen des Tasters 8 beenden bzw. low-Pegel an
PIN 5. Bei erfolgreichem Teach wechselt der Sensor in den Betriebs-
modus. Die Schaltausgénge sind HIGH (Stellung 4) / LOW (Stellung 5)
und die LED 5 leuchtet, wenn ein Objekt mit Soll-Glanzgrad im Detekti-
onsbereich ist, LOW / HIGH (Stellung 4 / 5) und die LED 5 ist aus, wenn
ein Objekt im Detektionsbereich ist, das nicht dem Soll-Glanzgrad
entspricht.

Wenn derTeach nicht erfolgreich war (keine eindeutige Unterscheidung
zwischen den Glanzgraden der beiden Teach-Bereiche), blinkt das Sende-
licht (5 Hz), die Schaltausgange sind hochohmig™ und die Anzeige LED 5
blinkt (5 Hz). Im Falle eines externen Teaches alterniert der Schaltausgang
Q1 (5 Hz) und die LED 5 blinkt (5 Hz).

XA 3-Punkt-Teach-in statisch (3P), Drehschalter 6 in Stellung 6 bzw. 7

Das Objekt mit Glanzgrad 1 unter den beiden Lichtflecken
(Detektionsbereich) positionieren.

Den Taster 8 (Abb. A) > 1 s < 30 s driicken. Den Taster 8 loslassen. Das
Sendelicht blinkt (1 Hz), die Schaltausgénge sind hochohmig™ und die
LED 5 (Abb. A, Farbe gelb) blinkt (1 Hz).

Das zweite Objekt mit Glanzgrad 2 in den Detektionsbereich positionieren.
Den Taster 8 > 64 ms < 30 s driicken. Den Taster 8 loslassen. Das
Sendelicht blinkt (1 Hz), die Schaltausgénge sind hochohmig™ und die
LED 5 blinkt (1 Hz).

Die Objekte aus den Detektionsbereich entfernen. Der Sensor schaut
in den Hintergrund (dunkel mit geringem Glanzgrad).

Den Taster 8 > 64 ms < 30 s driicken. Den Taster 8 loslassen. Bei erfolg-

reichem Teach wechselt der Sensor in den Betriebsmodus. Wird der
Glanzgrad 1 detektiert, ist der Schaltausgang Q1 (PIN 2, Abb. B) HIGH

(Stellung 6) / LOW (Stellung 7), die LED 5 leuchtet, wird der Glanzgrad 2
detektiert, ist der Schaltausgang Q2 (PIN 4, Abb. B) HIGH (Stellung 6) /

LOW (Stellung 7), die Anzeige-LED 5 ist aus und wird der Glanzgrad des

Hintergrundes detektiert, sind beide Schaltausgange LOW (Stellung 6)/
HIGH (Stellung 7), die LED 5istaus .

Bei nicht erfolgreichem Teach blinkt das Sendelicht (5 Hz), die Schalt-
ausgange sind hochohmig™, die LED 5 blinkt (5 Hz).

X3 Remote Teach
Alle Teach-Varianten kdnnen auch mit der |0-Link Schnittstelle iiber
die 10DD bzw. mit dem Konfigurationstool SOPAS konfiguriert werden.
Die Reaktionen des Sensors entsprechen der Darstellung unter Punkte
4.1bis4.4.

X3 Fehiteach
Die einwandfreie Positionierung der entsprechenden Objekte iiber-
priifen (Winkel und Abstand zwischen Sensor und Objekt). Den Teach
wiederholen. Die Sensitivitdt feiner einstellen (siehe Punkt 5.)

H Einstellung der Sensitivitit
Die eingelernten Glanzgrade werden mit einem Toleranzbereich
gespeichert. Die GréRe des Toleranzbereiches kann in drei Stufen
(grob / coarse, mittel / middle, fein / fine) eingestellt werden. Dies erfolgt
manuell mit dem Drehschalter 7 (Abb. A, Positionen A = fine, B = middle,
C = coarse) bzw. liber |0-Link via IODD bzw. mit dem Konfigurationstool
SOPAS. Die Betriebssicherheit des Messvorgangs steigt bei groferer
Toleranz, wenn die Glanzgrade der Objekte schwanken. Bei Materialien
mit geringen Glanzgradunterschieden kann eine grofie Toleranz zu Fehl-
schaltungen / Fehlteach fiihren. Uberlappen die Toleranzbereiche nach
Umstellung auf eine grobere Sensitivitat, dann signalisiert der Sensor
einen Fehlteach, die LED 5 blinkt (5 Hz). Andererseits kann im Falle
eines Fehlteach bei grober Sensitivitat durch Umstellung auf eine feinere
Sensitivitat der Fehlteach behoben werden.

@ Sperre Bedienfeld
Aktivierung und Deaktivierung des Bedienfeldes erfolgt durch Driicken
des Tasters 8 (Abb. A)> 30 s. Sendelicht und LED 5 (Abb. A, Farbe gelb)
blinken 3x (2 Hz).

Achtung: Bei Kommunikation tiber 10-Link, wird die Parametrierung
liber Drehschalter gesperrt. Betatigungen der Teach-in-Taste werden
ignoriert und die LED 5 (Abb. A, Farbe gelb) blinkt fiir 3 s (10 Hz). Eine
Entsperrung der Drehschalter ist entweder tiber 10-Link mit entspre-
chendem Befehl oder manuell durch Driicken des Tasters 8>30's
méglich. Nach Entsperrung werden sofort die Parameter der Dreh-
schalter ibernommen.

Zusatzfunktionen
Der OPR20G hat in zwei Varianten folgende Automatisierungsfunktionen
integriert:

Zeitstempel = Zeitstempel zum Schaltsignal zur Produktverfolgung
gemaf SICK Zeitstempel Standard

Zahler = Erh6hung bzw. Verringerung des Zahlwertes um 1 bei jeder
Objektdetektion. Schaltsignalausgabe bei Erreichen der parametrier-
ten Vergleichswerte. Ausgabe des absoluten Zahlwertes.

Der Sensor kann im Standard | / 0-Modus oder im 10-Link-Modus
verwendet werden. Alle Automatisierungsfunktionen und sonstigen
Parametereinstellungen sind im 10-Link-Betrieb und im Standard
1/ O-Betrieb wirksam (Ausnahme: Zeitstempel). Im Standard | / O-
Betrieb Ausgabe des bindren Schaltsignals iiber PIN 2 / weile Ader.
Uber PIN 4 wird das Signal der gewahlten Automatisierungsfunktion
ausgegeben (Zahler: Vergleichswert unten).

Die 10-Link Funktionalitaten bitte der Zusatz-Betriebsanleitung Glare
10-Link I0DD entnehmen oder Giber www.sick.com unter der Geréte-
Bestellnummer downloaden.

Wartung

SICK-Sensoren sind wartungsfrei.

Wirempfehlen, in regelmaRigen Abstanden

- die optischen Grenzfldchen zu reinigen

- Verschraubungen und Steckverbindungen zu tiberpriifen

Verénderungen an Geréaten dirfen nicht vorgenommen werden.

** Bei 10-Link Varianten ist Q1 hochohmig, Q2 ist high
(Betriebsmode 1/3/5/ 7) bzw. low (Betriebsmode 0 /2 / 4/ 6).

Détecteur de brillance
Notice d’instruction

Consignes de sécurité

Il ne s’agit pas d’un composant de sécurité conformément a la

Directive CE sur les machines.

Lire le manuel d'utilisation avant la mise en service.

Faire effectuer le raccordement, le montage et le réglage uniquement
par un personnel spécialisé.

Protéger I'appareil de I'humidité et des impuretés lors de la mise en service.
C’est un produit de la classe A. Cet appareil peut provoquer des perturba-
tions radio dans un environnement domestique, c’est pourquoi I'utilisateur
devra prendre éventuellement des mesures appropriées.

YV VYV V

Utilisation conforme

Le capteur OPR20G est un capteur opto-électronique qui sert a la détection
sans contact d’objets dont le degré de brillance varie.

Mise en service

H Raccordement
Enficher le cable avec connecteur femelle du cable hors tension et
le visser a fond. Brancher le capteur conformément au schéma de
raccordement de la fig. B. Signification des abréviations : brn = brun,
blu = bleu, blk = noir, wht = blanc, gra = gris.

H Montage
Fixer le capteur grace aux trous de fixation a la verticale a 50 mm de
I'objet & mesurer, et ce a un endroit ot I'objet n’est pas soumis a de
grandes variations d’écart et d’inclinaison par rapport au capteur
(voir fig. D). Respecter la position des deux spots lumineux rouges par
rapport a I'objet indiquée sur la fig. C.

Afin d'éviter tout aveuglement mutuel, il faudrait éviter de monter deux
capteurs I'un en face de I'autre. Respecter le décalage de position pour
un montage en face a face.

Les pattes et éléments de fixation conformes sont disponibles chez
SICK en tant qu’accessoires.

Attention : envoyer la tension de fonctionnement autorisée. Les LED 4
et 5 (fig. A) clignotent (3 Hz). Quand le commutateur rotatif 7 est sur la
position A, B ou C, la LED 4 s’allume (en vert). En réglages d’usine, le
commutateur rotatif 7 (fig. A) est sur la position D : Align. Il est possible
de régler le capteur (voir point 3) ; la configuration du mode de fonc-
tionnement et de la sensibilité pour les variantes 10-Link est également
possible via I0-Link (a distance). Si vous souhaitez procéder a une
configuration manuelle, placez le commutateur rotatif 7 sur la position
A a C(recommandation : C / Coarse, grossier) aprés le calibrage du
capteur.

El Réglage
Afin d’aligner le capteur a la verticale par rapport a I'objet & mesurer, un
mode de calibrage est disponible. Pour ce faire, placer le commutateur
rotatif 7 (voir fig. A) sur la position D : Align (réglage d’usine). Positionner
un objet trés brillant sous les deux spots lumineux (zone de détection).
Les LED 4 et 5 (fig. A) clignotent (3 Hz) si un réglage est nécessaire. Elles
s'éteignent dés que le capteur est suffisamment aligné verticalement
par rapport a la surface de 'objet, et ce dans les deux aces. La LED 4
est affectée a I'angle d'inclinaison a, la LED 5 a I'angle B (fig. D) Aprés le
réglage, tourner le commutateur rotatif 7 sur une des positions A a C (voir
Configuration de la sensibilité sous le point 5).

E1 Modes de fonctionnement (voir fig. E)
Le capteur peut étre utilisé dans 4 procédures d’apprentissage,
chacune d’entre elles comprenant 3 degrés de sensibilité. Il est possible
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-OPR20G-xx5x7xxxA01 Reset duration / - 32ms 32ms
Resetdauer
Minimum time between two process events / - 1ms 1ms
c Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen
i -OPR20G-x0x 7xxA90 Accuracy TimeStamp / - - +20 ps?
| Glossy material / Genauigkeit TimeStamp
Glanzes Material Minimum time between two process events / - - 1ms
Mindestzeit zwischen zwei Prozess-Ereignissen
—- NumberTimeStamp buffer/ - - 8
Direction of motion / AM"ZH”’ T’"_'esmmp";f’”e; y ™
. . ax. sensing range TimeStamp - - ms
Laufrichtung Material Max. Reichweite TimeStamp
' Sensor operation in standard 1 / 0 mode without I0-Link communication and without usage of sensor-internal logic or timing parameters /
Sensorbetrieb im Standard | / 0 Modus ohne [0-Link K ikation und ohne Verwendung von internen Logik- oder Zeitparametern
2 Sensor operation in standard | / O mode without 10-Link communication. Sensor-internal logic or timing parameters plus automation functions used /
Sensorbetrieb im Standard | / 0 Modus ohne 10-Link Kommunikation. Verwendung von sensorinternen Logik- oder Zeil zusétzlich A isi
3 Sensor operation with full I0-Link communication and usage of logic, timing and automation function parameters /
Sensorbetrieb mit voller |0-Link Kommunikation und Verwendung von Logik-, Zeit- und A iSit kti
“ For uninterrupted transmission with one timestamp per transmission cycle /
Bei ungestérter Ubertragung mit einem Tii pro Ubertragungszyklu.
OPR20G-RB111517 OPR20G-RB317537 OPR20G-RB417537 OPR20G-RB317537A90 OPR20G-RB517537A01
Sensing range Tastweite Distance de détection Alcance do sensor Distanza di ricezione Alcance de palpacion B R 50 mm +/-5mm 50 mm +/-5mm 50mm+/-5mm 50 mm +/-5mm 50 mm +/-5mm
Light spot size Lichtfleckgrofe Taille du spot lumineux Tamanho do ponto de luz Dimensioni punto luminoso Tamaiio del punto de luz KRR HKRIADKEE 10x12 mm 10x12 mm 10x12 mm 10x12 mm 10x12 mm
Supply voltage Vg Versorgungsspannung U, Tension d‘alimentation U, Tenséo de forga U, Tensione di alimentazione U, Tension de alimentacion U, R EU, HIGEE U, 10..30VDC" 10...30vVDC? 10...30vVDCY 10..30VDC" 10...30vVDC?
Start-up time Betriebsbereitschaft Prét a I'utilisation Operacionalidade Modalita di funzionamento Disponibilidad del sistema BITHZ MRS BEAZNA <25s <25s <25s <25s <25s
Switching mode Schaltart Type de commutation Tipo de ligacéo Tipo di commutazione Tipo de conmutacién FrxER ALY FHARAT Push / pull switching outputs; Push / pull switching outputs; Push/ pull switching outputs; Push / pull switching outputs; ~ Push/ pull switching outputs;
High: Vg -3V, Low: <3V High: Vg -3V, Low: <3V High: Vs - 3V, Low: <3V High: V-3V, Low: <3V High: Vg -3V, Low: <3V
Output current| Ausgangsstrom | Courant de sortie |, ., Corrente de saidal,,,, Corrente di uscita ., Corriente de salida | ., WHEBER, BAHAER |, <100mA? <100mA? <100mA? <100mA? <100 mA?
Current consumption Stromaufnahme Consommation Consumo de corrente Consumo di corrente Consumo de corriente BEFE EiHE <150 mA? <150 mA? <150 mA?¥ <150 mA? <150 mA?¥
Number of switching outputs Anzahl Schaltausgénge Nombre de sorties de commutation Nimero de saidas de comutacdo ~ Numero di colonne Nimero de salidas conmutadas ~ FFcii Hin & AAYFUTHIOK 2 2 2 2 2
PIN 4 function Funktion PIN 4 Fonction branche 4 Fungao pino 4 Funzione PIN 4 Funcion, PIN 4 hEe. SIM 4 B2 ADHEE 02/Q2 C (l0-Link)/ Q2/Q2
PIN 5 function Funktion PIN 5 Fonction branche 5 Fungéo pino 5 Funzione PIN 5 Funcién, PIN 5 TheE, SIH5 (=101 ext. Teach (input) Input (configurable ext. Input (configurable ext. Input (configurable ext. Counter reset
Teach, keylock, deactivated) Teach, keylock, deactivated) Teach, keylock, deactivated)
PIN 5 default Default PIN 5 PIN 5 par défaut Padrdo pino 5 Default PIN 5 Por defecto, PIN 5 RN, BIM5 E2577#) N ext. Teach ext. Teach Keylock ext. Teach Counter reset
Input, level Eingang, level Entrée, niveau Entrada, nivel Entrata, level Entrada, nivel WA, &R AB. LRI Teach:U-2V Teach:U-2V Keylock: U-2V Teach:U-2V Reset:U-2V
Run: U<2Voropen Run: U<2Voropen No keylock: U<2Voropen  Run:U<2Voropen Run: U<2Voropen
Switching frequency Schaltfrequenz Fréquence de commutation Frequéncia de comutagao Frequenza di commutazione Frecuencia de conmutacion FFRIAE AAYFUOURE 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz 500 Hz
Response time Ansprechzeit Temps de réponse Tempo de reacéo Tempo di risposta Tiempo de reaccién fib % A<t e SERE 1ms 1ms 1ms 1ms 1ms
Jitter Jitter Scintillement Jitter Jitter Inestabilidad iz AT Y TRE (itter) 500 ps ¥ 500 ps ¥ 500 ps ¥ 500 ps ¥ 500 ps ¥
Enclosure rating Schutzart Type de protection Tipo de protegdo Tipo di protezione Tipo de proteccién RipFpE RESR 1l I n I} n
Protection class Schutzklasse Classe de protection Classe de protegao Classe di protezione Proteccion clase BRI R B REIZA IP67 IP67 IP67 IP67 IP67
Circuit protection Schutzschaltungen Circuits de protection Circuitos protetores Commutazioni di protezione Circuitos de proteccion BRI LB HREE R A C, DY A C,DY A C,D® A C,D® A C,DY
Ambient operating temperature Betriebsumgebungstemperatur Température ambiante Temperatura ambiente de operacdo Temperatura ambiente circostante Temperatura ambiente de servicio TAEIRE-BE ERAERE -10...+55°C -10...+55°C -10...+55 °C -10...+55°C -10...+55°C
Storage temperature Lagertemperatur Température de stockage Temperatura de armazenamento Temperatura di stoccaggio Temperatura de almacenamiento 17 REEE RERE -25..+75°C -25..+75°C -25..+75°C -25...+75°C -25..+75°C
Communication Kommunikation Communication Comunicagdo Comunicazione Comunicacion BfE BfE - 10-Link 10-Link 10-Link 10-Link
Automation functions Automatisierungsfunktionen Fonctions d‘automatisation Fungdes de automatizagdo Funzioni di automatizzazione Funciones de automatizacién B3 L IhaE BB HAE - - - Time Stamp Counter
U Limits: U Grenzwerte: Y Valeurs limites : Y Valores limite: Y Valori limite: D Valores limite: v ARPRME : v PR {E:
Max. 8 A when operating in a short Betrieb im kurzschlussgeschiitzen fonctionnement sur réseau protégé funcionamento com rede @ provade  funzionamento in rete protetta da funcionamiento en red protegida P EREMPIEIT, HERRERYND—UT
circuit protected network; Netzmax. 8 A; contre les courts-circuits max. 8 A ; curto-circuito max. 8 A; cortocircuito max. 8 A; contra cortocircuitos max. 8 A; HRAK8A; DEYE B KR8A
Maximum residual ripple 5 Vg Restwelligkeit max. 5 Vg ondulation résiduelle max. 5V ondulagéo residual max. 5 Vg ripple residuo max. 5V, ondulacion residual max. 5 Vg BARERLEUR 5V BEUYTI BAS5V.



d'inverser les sorties de commutation. La configuration peut avoir lieu
manuellement grace aux deux commutateurs rotatifs 6 et 7 (fig. A) ou
via 10-Link (voir la notice d’instruction™ supplémentaire 10-Link, IODD
et blocs fonctionnels sur www.sick.com).
" Standard I0-Link V1.1, notice d‘instruction : 8017395

Estampille I0-Link V1.1, notice d‘instruction : 8017791

Compteur 10-Link V1.1, notice d‘instruction : 8017790

X1 Apprentissage a 1 point, statique (1P), commutateur rotatif 6

sur la position 0 ou 1
Positionner un objet ayant la brillance voulue sous les deux spots
lumineux (zone de détection).

Appuyer > 1 s <30 s surlatouche 8 (fig. A). Relacher la touche 8. Le
capteur se met en mode de fonctionnement. Les sorties de commuta-
tion sont HIGH (position 0) / LOW (position 1) et la LED 5 (fig. A, jaune)
s’allume quand I'objet ayant le degré de brillance désiré se trouve
dans la zone de détection ou LOW (position 0) / HIGH (position 1) et la
LED 5 est éteinte si aucun objet ayant le degré de brillance désiré ne
se trouve dans la zone de détection.

¥ Apprentissage a 2 points, statique (2P), commutateur rotatif 6

sur la position 2 ou 3
Positionner un objet ayant la brillance voulue sous les deux spots
lumineux (zone de détection).

Appuyer>1s<30ssurlatouche 8 (fig. A). Relacher la touche 8. La lu-
miere d’émission clignote (1 Hz), les sorties de commutation ont une valeur
ohmique élevée™ et la LED d'affichage 5 (fig. A, jaune) clignote (1 Hz).

Positionner le deuxiéme objet (ne présentant pas le degré de brillance

désiré) dans la zone de détection.

Appuyer > 64 ms sur la touche 8. Relacher la touche 8. Une fois
I'apprentissage correctement effectué, le capteur se met en mode de
fonctionnement. Les sorties de commutation sont HIGH (position 2) /
LOW (position 3) et la LED 5 s’allume quand un objet ayant le degré de
brillance désiré se trouve dans la zone de détection, ou LOW (position 2) /
HIGH (position 3) et la LED 5 est éteinte si un objet nayant pas le degré
de brillance désiré se trouve dans la zone de détection.

Sil'apprentissage n'a pas été effectué correctement (pas de distinction
claire entre les degrés de brillance des deux objets), la lumiére
d’émission clignote (5 Hz), les sorties de commutation ont une valeur
ohmique élevée™ et la LED d’affichage 5 clignote (5 Hz).

] Apprentissage a 2 points, dynamique (DYN), commutateur rotatif

6 en position 4 ou 5

Ce mode d’apprentissage peut étre déclenché manuellement grace
alatouche 8 (fig. A) ou par un signal externe (ET high > 40 ms sur
broche 5, fig. B).

Positionner un objet ayant la brillance voulue sous les deux spots
lumineux (zone de détection).

Démarrer I'apprentissage en appuyant sur la touche 8 ou via un signal
externe (high sur broche 5 pendant > 40 ms). Faire passer un objet
présentant différents degrés de brillance dans la zone de détection. La
lumiére d’émission s'allume. Les sorties de commutation ont une valeur
ohmique élevée™". La LED d’affichage 5 (fig. A, jaune) clignote (4 Hz).

Quitter I'apprentissage en relachant la touche 8 ou en positionnant la
broche 5 sur LOW. Une fois I'apprentissage correctement effectué, le cap-
teur se met en mode de fonctionnement.Les sorties de commutation sont
HIGH (position 4) / LOW (position 5) et la LED 5 s’allume quand un objet
ayant le degré de brillance désiré se trouve dans la zone de détection, ou
LOW / HIGH (position 4 / 5) et la LED 5 est éteinte si un objet n’ayant pas
le degré de brillance désiré se trouve dans la zone de détection.

Si I'apprentissage n‘a pas été effectué correctement (pas de distincti-
on claire entre les degrés de brillance des deux zones d‘apprentissa-
ge), la lumiere d‘émission clignote (5 Hz), les sorties de commutation
ont une valeur ohmique élevée™ et la LED d‘affichage 5 clignote (5 Hz).
En cas d‘apprentissage externe, la sortie de commutation Q1 (5 Hz)
alterne et la LED 5 clignote (5 Hz).

X Apprentissage a 3 points, statique (3P), commutateur rotatif 6

sur la position 6 ou 7
Positionner un objet d’'un degré de brillance 1 sous les deux spots
lumineux (zone de détection).

Appuyer > 1 s <30 s surlatouche 8 (fig. A). Relacher la touche 8.
La lumiére d’émission clignote (1 Hz), les sorties de commutation ont
une valeur ohmique élevée™ et la LED 5 (fig. A, jaune) clignote (1 Hz).

Positionner le deuxieme objet d’un degré de brillance 2 dans la zone
de détection.

Appuyer > 64 ms < 30 s sur la touche 8. Relacher la touche 8. La
lumiére d’émission clignote (1 Hz), les sorties de commutation ont
une valeur ohmique élevée™ et la LED 5 clignote (1 Hz).

Retirer les objets de la zone de détection. Le capteur est orienté vers
I'arriére-plan (sombre, a faible degré de brillance).

Appuyer> 64 ms < 30 s sur la touche 8. Relacher la touche 8. Une fois
I'apprentissage correctement effectué, le capteur se met en mode de fonc-
tionnement. Sile degré de brillance 1 est détecté, la sortie de commuta-
tion Q1 (broche 2, fig. B) est HIGH (position 6) / LOW (position 7), la LED 5
s'allume ; si le degré de brillance 2 est détecté, la sortie de commutation
Q2 (broche 4, fig. B) est HIGH (position 6) / LOW (position 7), la LED 5 est
éteinte ; enfin, si le degré de brillance de I'arriére-plan est détecté, les
deux sorties de commutation sont LOW (position 6) / HIGH (position 7),

la LED 5 est éteinte.

Si I'apprentissage n’a pas été effectué avec succes, la lumiére
d’émission clignote (5 Hz), les sorties de commutation ont une valeur
ohmique élevée™, la LED 5 clignote (5 Hz).

X Apprentissage a distance

Toutes les variantes d’apprentissage peuvent également étre configu-
rées avec l'interface 10-Link via I0DD ou avec le logiciel de configura-
tion SOPAS. Les réactions du capteur correspondent aux descriptions
faites aux points 4.1 a 4.4.

X3 Echec d’apprentissage

Vérifier que les objets soient positionnés correctement (angle et
distance entre capteur et objet). Répéter I'apprentissage. Régler
une sensibilité plus élevée™ (voir point 5).

Réglage de la sensibilité

Les degrés de brillance appris sont enregistrés avec une plage de
tolérance. La taille de cette plage de tolérance peut étre réglée sur trois
niveaux (grossiére / coarse, moyenne / middle, fine / fine). Cela se fait
manuellement avec le commutateur rotatif 7 (fig. A, positions A = fine,

B = middle, C = coarse) ou avec |0-Link via IODD ou encore avec le logi-
ciel de configuration SOPAS. La sécurité de fonctionnement de la mesure
croit sila tolérance est plus élevée”” si les degrés de brillance des objets
varient. Avec les matériaux présentant de faibles différences de brillance,
une tolérance élevée™" peut entrainer de fausses manceuvres / échec
d’apprentissage. Si les deux plages de tolérances se recoupent aprés le
passage a une sensibilité plus grossiére, le capteur signalise un échec
d’apprentissage et la LED 5 clignote (5 Hz). Par ailleurs, en cas d’échec
d’apprentissage avec une sensibilité plus grossiére, il est possible de
remédier a ce probléme en passant a une sensibilité plus fine.

Verrouillage pupitre

Le pupitre peut étre activé ou désactivé en appuyant sur la touche
8 (fig. A) > 30 s. La lumiére d’émission et la LED 5 (fig. A, jaune)
clignotent 3x (2 Hz).

Attention : pendant une communication par |0-Link, la configuration
est verrouillée via le commutateur rotatif. Toute activation de la touche
d’apprentissage est ignorée et la LED 5 (fig. A, jaune) clignote pendant
35 (10 Hz). Il est possible de déverrouiller le commutateur rotatif soit
par 10-Link avec la commande correspondante ou manuellement en
appuyant pendant > 30 s sur la touche 8. Aprés le déverrouillage, les
paramétres des commutateurs rotatifs sont immédiatement repris.

Fonctions supplémentaires
’OPR20G contient dans deux variantes les fonctions d’automatisation
suivantes :

Estampille = estampille le signal de commutation pour un suivi produit
selon SICK estampille Standard

Compteur = augmentation ou réduction de la valeur de comptage de
1 pour chaque détection d’objet. Sortie de signal de commutation

lorsque les valeurs de comparaison configurées sont atteintes. Sortie
de la valeur de comptage absolue.

Le capteur peut étre utilisé en mode E/ S standard ou en mode 10-Link.
Toutes les fonctions d’automatisation et tous les autres réglages de
parameétres sont actifs en mode 10-Link et en mode E/ S standard (a
I'exception de estampille). En mode E/S standard, sortie du signal de
commutation binaire via la broche 2 / brin blanc. Le signal de la foncti-
on d‘automatisation sélectionnée est sortie via la broche 4 (compteur :
valeur de comparaison en bas)

Les fonctions du mode 10-Link sont décrites dans la notice d'instruction

supplémentaire Glare 10-Link I0DD ou peuvent étre téléchargées sur
www.sick.com sous le numéro de commande de I'appareil.

Maintenance

Les barriéres lumineuses SICK sont sans entretien.
Nous vous recommandons de procéder régulierement
- au nettoyage des surfaces optiques

- au controle des liaisons vissées et des connexions.

Ne procédez a aucune modification sur les appareils.

" Pour les variantes 10-Link, Q1 a une valeur ohmique élevée,
Q2 est high (modes de fonctionnement 1/3/5/ 7) ou low
(modes de fonctionnement0/2 /4 / 6).

Sensor de brilho
Manual de instrugoes

Notas de seguranca

>

>
>

>
>

Os componentes de seguranca ndo se encontram em conformidade com
a Diretiva Europeia de Maquinas.

Ler as instrugdes de operagao antes da colocagao em funcionamento.

A conexdo, a montagem e o ajuste devem ser executados somente por
pessoal técnico qualificado.

Durante o funcionamento, manter o aparelho protegido contra
impurezas e umidade.

Este é um produto da classe A. Este aparelho pode causar interferéncias
de radiofrequéncia no ambiente domiciliar; portanto, o usudrio devera

tomar as medidas adequadas, se necessario.

Especificacoes de uso

0 sensor OPR20G é um sensor optoeletrdnico e € utilizado para a detecgdo
sem contato de objetos com diferentes caracteristicas de brilho.

Colocacao em funcionamento

Conexao

Inserir e parafusar o conector de cabos sem provocar tensdo. Conectar
0 sensor de acordo com o esquema de conexao na fig. B. E valido:

brn = marrom, blu = azul, blk = preto, wht = branco, gra = cinza.

Montagem

Fixar o sensor através dos furos de fixagdo na vertical com uma
distancia de 50 mm até o objeto a ser medido numa posi¢éo na qual

0 objeto fique exposto a poucas oscilagdes com relagéo a distancia e
as inclinagdes ao sensor (ver a fig. D). Observar a posi¢do de ambos 0s
pontos de luz vermelhos em relacéo ao objeto de acordo com a fig. C.

Para evitar o ofuscamento reciproco, ndo deve ser feita a montagem
oposta de dois sensores. Em caso de montagem oposta, manter um
posicionamento deslocado.

0 suporte e os elementos de fixacao adequados sao oferecidos como
acessorios pela SICK.

Atencao: usar a tenséo de servigo permitida. Os LEDs 4 e 5 (fig. A)
piscam (3 Hz). Se o interruptor rotativo 7 estiver na posi¢éo A, B ou C,
entdo o LED 4 acende (cor verde). No ajuste de fabrica, o interruptor
rotativo 7 (fig. A) esta na posicéo D: Align. O ajuste do sensor (ver o
ponto 3.) é possivel; a parametrizagdo do tipo de operagao e sensibi-
lidade nas variantes 10-Link s6 é possivel através de 10-Link (remote).
Se a parametrizagdo manual for desejada, ap6s o ajuste do sensor o
interruptor rotativo 7 deve ser colocado na posicao A-C (recomenda-
¢do: posicdo C / Coarse).

Ajuste

Para o alinhamento vertical do sensor em relagdo ao objeto a ser medi-
do, ha um modo de ajuste a disposicao. Para isso, colocar o interruptor
rotativo 7 (ver a fig. A) na posi¢ao D: Align (ajuste de fabrica). Posicionar
0 objeto com um alto grau de brilho sob ambos os pontos de luz (drea
de detecgdo). Os LEDs 4 e 5 (fig. A) piscam (3 Hz) se um ajuste for ne-
cessario. Eles apagam assim que 0 sensor, em ambos 0s €ixos, estiver
alinhado bem na vertical em relagdo a superficie do objeto. O LED 4 é
atribuido ao angulo de inclinagdo a e o LED 5 ao angulo B (fig. D) Apds
a execucdo do ajuste, posicionar o interruptor rotativo 7 em uma das
posigdes A-C (ver o ajuste da sensibilidade sob o ponto 5).

Tipos de operacao (ver fig. E)
0 sensor pode ser usado em 4 procedimentos Teach com 3 graus
de sensibilidade. As saidas de comutacéo podem ser invertidas. A
parametrizagdo pode ser feita manualmente através de ambos os
interruptores rotativos 6 e 7 (fig. A) ou através de 10-Link (ver Manual
de operacdo complementar” 10-Link, IODD e médulos de fungdes em
www.sick.com).
“ Manual de instrugées 10-Link Padrdo V1.1: 8017395

Manual de instrugdes 10-Link Carimbo de tempo V1.1: 8017791

Manual de instrugdes 10-Link Medidor V1.1: 8017790

X1 Teach-in de 1 ponto estatico (1P), interruptor rotativo 6 na

posicao O ou 1
Posicionar o objeto com o grau nominal de brilho sob ambos os pontos
de luz (drea de detecgdo).

Pressionar o botdo 8 (fig. A)> 1 s <30 s. Soltar 0 botdo 8. 0 sensor
passa para 0 modo de operagao. As saidas de comutagdo sdo HIGH
(posicao 0)/ LOW (posigao 1) e o LED 5 (fig. A, cor amarela) acende
quando o objeto com grau nominal de brilho estiver na area de detec-
¢ao ou LOW (posicao 0) / HIGH (posigdo 1) e o LED 5 esta desligado
quando ndo ha um objeto com grau nominal de brilho na area de
deteccdo.

¥ Teach-in de 2 pontos estatico (2P), interruptor rotativo 6 na posi-

¢ao2ou3
Posicionar o objeto com o grau nominal de brilho sob ambos os pontos
de luz (4rea de deteccéo).

Pressionar o botao 8 (fig. A) > 1 s <30 s. Soltar 0 botdo 8. A luz de
emissdo pisca (1 Hz), as saidas de comutagéo tem alta resisténcia
Ghmica™ e o LED indicador 5 (fig. A, cor amarela) pisca (1 Hz).

Posicionar a segunda area do objeto (grau ndo nominal de brilho)
na area de detecgao.

Pressionar o botdo 8 > 64 ms. Soltar o botdo 8. No caso de Teach

bem sucedido, 0 sensor muda para 0 modo de operagdo. As saidas de
comutacao sao HIGH (posigao 2) / LOW (posicao 3) e o LED 5 acende
quando o objeto com grau nominal de brilho estiver na area de de-
tecgdo, LOW (posicdo 2)/ HIGH (posicdo 3) e o LED 5 esté desligado
quando na area de detecgdo houver um objeto que ndo corresponde
ao grau nominal de brilho.

Se o Teach néo for bem sucedido (nenhuma diferenca clara entre os
graus de brilho de ambos os objetos Teach), a luz de emissao pisca
(5 Hz), as saidas de comutagao tem alta resisténcia 6hmica™ e o LED
indicador 5 pisca (5 Hz).

¥ Teach-in de 2 pontos dinamico (DYN), interruptor rotativo 6 na

posicao 4 ou 5
Este modo Teach pode ser acionado manualmente através do botdo 8
(fig. A) ou através de um sinal externo (ET high > 40 ms no PIN 5, fig. B).

Posicionar o objeto com o grau nominal de brilho sob ambos os pontos
de luz (drea de detecgdo).

Iniciar o Teach pressionando o botdo 8 ou através de um sinal externo
(high no PIN 5 por > 40 ms). Passar o objeto com diferentes graus de
brilho pela drea de detecgao. A luz de emissdo acende. As comuta-
¢des de saida tem alta resisténcia 6hmica™". O LED indicador 5 (fig. A,
coramarela) pisca (1 Hz).

Terminar o Teach soltando o botdo 8 ou nivel low no PIN 5. No caso

de Teach bem sucedido, o sensor muda para 0 modo de operagéo.

As saidas de comutacao sao HIGH (posicao 4) / LOW (posicédo 5) e 0
LED 5 acende quando um objeto com grau nominal de brilho estiver na
area de deteccao, LOW / HIGH (posigdo 4 / 5) e 0 LED 5 estd desligado
quando na area de detecgao houver um objeto que nao corresponde
ao grau nominal de brilho.

Se o Teach nao for bem sucedido (nenhuma diferenca clara entre os
graus de brilho de ambas as areas Teach), a luz de emissao pisca

(5 Hz), as saidas de comutagdo tém alta resisténcia 6hmica™ e o LED
indicador 5 pisca (5 Hz). Em caso de um Teach externo, a saida de
comutacédo Q1 (5 Hz) alterna-se e o LED 5 pisca (5 Hz).

X Teach-in de 3 pontos estatico (3P), interruptor rotativo 6 na posi-

cao6ou7
Posicionar o objeto com o grau de brilho 1 sob ambos os pontos de
luz (&rea de detecgdo).

Pressionar o botdo 8 (fig. A) > 1 s < 30 s. Soltar o botdo 8. A luz de
emissao pisca (1 Hz), as saidas de comutacéo tem alta resisténcia
dhmica™ e o LED 5 (fig. A, cor amarela) pisca (1 Hz).

Posicionar o segundo objeto com o grau de brilho 2 na area de detecgao.

Pressionar o botdo 8 > 64 ms <30 s. Soltar 0 botdo 8. A luz de
emissao pisca (1 Hz), as saidas de comutacao tem alta resisténcia
dhmica™ e o LED 5 pisca (1 Hz).

Remover os objetos da area de deteccdo. O sensor estd virado para
o fundo (escuro com pouco brilho).

Pressionar o botdo 8 > 64 ms < 30 s. Soltar 0 botdo 8. No caso de Teach
bem sucedido, o sensor muda para 0 modo de operacéo. Se for detecta-
do o grau de brilho 1, a saida de comutagao Q1 (pino 2, fig. B) estd em
HIGH (posicao 6)/ LOW (posicdo 7), o LED 5 acende, se for detectado o
grau de brilho 2, a saida de comutagao Q2 (pino 4, fig. B) estad em HIGH
(posicdo 6)/ LOW (posigdo 7), o LED indicador 5 esta desligado e se 0
grau de brilho do fundo for detectado, ambas as saidas de comutagao
estdo em LOW (posicéo 6)/ HIGH (posicéo 7), o LED 5 esté desligado.

No caso de Teach nao bem sucedido, a luz de emissao pisca (5 Hz), as
saidas de comutagdo tem alta resisténcia 6hmica™, o LED 5 pisca
(5 Hz).

X Teach remoto

Verificar o posicionamento perfeito dos respectivos objetos (angulo
e distancia entre sensor e objeto). Repetir o Teach. Ajustar a sensibili-
dade mais fina (ver o ponto 5.)

EXq Teach com erros

7]

Verificar o posicionamento perfeito dos respectivos objetos (angulo
e distancia entre sensor e objeto). Repetir o Teach. Ajustar a sensibili-
dade mais fina (ver o ponto 5.)

Ajuste da sensibilidade

Os graus de brilho programados sdo memorizados com uma faixa de
tolerancia. O grau da faixa de tolerancia pode ser ajustado em trés
niveis (grosso / coarse, médio / middle, fino / fine). Isto é feito manual-
mente com o interruptor rotativo 7 (fig. A, posicoes A = fine, B = middle,
C = coarse) ou com a I0-Link através de I0DD ou com a ferramenta

de configuragdo SOPAS. A seguranca de operacéo do processo de me-
dicdo aumenta com uma maior tolerancia, quando os graus de brilho
dos objetos oscilam. Nos materiais com poucas diferencas no garu de
brilho, uma alta tolerancia pode levar a comutagdes incorretas / teach
com erros. Se as faixas de tolerancia ficarem sobrepostas apés a
mudanca para uma sensibilidade mais grossa, entao o sensor sinaliza
um teach com erros, o LED 5 pisca (5 Hz). Por outro lado, no caso de
um teach com erros com sensibilidade grossa, o erro do teach pode ser
eliminado com a mudanca para uma sensibilidade mais fina.

Bloqueio do painel de controle

A ativagdo e a desativagdo do painel de controle é feita premindo

o0 botéo 8 (fig. A)>30s. A luz de emissdo e o LED 5 (fig. A, cor amarela)
piscam 3x (2 Hz).

Atencao: no caso de comunicacdo através de 10-Link, a parametriza-
¢éo € bloqueada através do interruptor rotativo. Os acionamentos da
tecla teach-in séo ignorados e o LED 5 (fig. A, cor amarela) pisca por
35 (10 Hz). Um desbloqueio do interruptor rotativo é possivel através
de 10-Link com o respectivo comando ou manualmente premindo o
botdo 8 > 30 s. Apds o desbloqueio, sdo selecionados imediatamente
o0s parametros do interruptor rotativo.

Funcoes adicionais

0 OPR20G tem, em duas variantes, as seguintes fungdes de automa-
tizagdo:

Carimbo de tempo = Carimbo de tempo relativo ao sinal de comuta-
¢do para o rastreamento do produto de acordo com o standard SICK
carimbo de tempo

Medidor = aumento ou diminuicdo do valor de contagem em 1 em
cada detecgao de objeto. Saida de sinal de comutacao ao serem
atingidos os valores de comparagao parametrizados. Saida do Gltimo
valor de contagem absoluto.

0 sensor pode ser utilizado no modo |/ O standard ou no modo 0-Link.
Todas as fungdes de automagao e outros ajustes de parametros tém
efeito na operagdo 10-Link e na operagdo | / O standard (excecéo:
carimbo de tempo). Na operacdo | / O padrdo, hé a saida do sinal de
comutagao binario atraves do pino 2 / fio branco. A saida do sinal da
fungdo de automacdo selecionada é realizada através do pino 4
(medidor: valor comparativo embaixo)

Vocé pode consultar as funcionalidades de |0-link no manual de
instrugGes complementar Glare 10-Link I0DD ou fazer o download em
www.sick.com com o nidmero de encomenda do dispositivo.

Manutencao

As barreiras de luz SICK ndo requerem manutengao.

Recomendamos que se efetue em intervalos regulares

- uma limpeza das superficies dpticas

- uma verificacdo das conexdes roscadas e dos conectores.

N&o séo permitidas modificagdes no aparelho.

“* Nas variantes [0-Link, Q1 tem alta resisténcia 6hmica, Q2 esta em high
(modos de operacdo 1/3/5/ 7) ou low (modos de operagdo 0/2 /4 / 6).

Sensore di lucentezza
Istruzioni per I'uso

Avvertenze sulla sicurezza

>

>
>

Nessun componente di sicurezza conformemente alla direttiva
macchine UE.

Prima della messa in funzione leggere le istruzioni d’uso.
Allacciamento, montaggio e regolazione solo a cura di personale
tecnico specializzato.

» Alla messa in funzione proteggere I'apparecchio dall’'umidita e dalla sporcizia.
» Questo prodotto & di classe A. In ambienti domestici questo apparecchio pud

causare radiodisturbi e pertanto I'utente deve adottare adeguate misure.

Impiego conforme agli usi previsti

Il sensore OPR20G & un sensore optoelettronico utilizzato per il rilevamento
senza contatto di oggetti in base alle diverse caratteristiche di lucentezza.

Messa in funzione

Collegamento

Infilare il connettore femmina precablato senza tensione e avvitarlo.
Collegare il sensore secondo lo schema dei collegamenti riportato
nell'imm. B. Vale: brn = marrone, blu = blu, blk = nero, wht = bianco,
gra = grigio.

Montaggio

Fissare il sensore verticalmente mediante i fori di fissaggio con una
distanza di 50mm dall’oggetto da rilevare, in modo tale da garantire
variazioni minime di distanza e di inclinazione dell'oggetto dal sensore
(vedi imm. D). Prestare attenzione alla posizione di entrambi i punti
luminosi rossi rispetto all'oggetto come riportato nell'imm. C.

Per evitare un effetto di abbagliamento reciproco, si deve evitare il mon-
taggio di due sensori uno di fronte all'altro. In caso di montaggio di due
sensori uno di fronte all’altro, prevedere uno spostamento di posizione.

SICK fornisce inoltre accessori di supporto e di fissaggio idonei.

Attenzione: applicare la tensione d’esercizio consentita. ILED 4 e 5
(imm. A) lampeggiano (3 Hz). Quando I'interruttore girevole 7 & in posi-
zione A, B o C, siillumina il LED 4 (colore verde). Nelle impostazioni di
fabbrica I'interruttore girevole 7 (imm. A) si trova in posizione D: Align.
E possibile effettuare |a regolazione del sensore (vedere punto 3); la
parametrizzazione della modalita operativa e della sensibilita nelle
varianti |0-Link pud avvenire anche tramite |0-Link (in remoto).Se si
desidera effettuare manualmente la parametrizzazione, ruotare l'inter-
ruttore girevole 7 in posizione A-C (posizione consigliata C / Coarse)
dopo aver regolato il sensore.

Regolazione:

E disponibile una modalita di regolazione che permette di allineare
verticalmente il sensore rispetto all'oggetto da rilevare. Per attivare la
modalita di regolazione ruotare I'interruttore girevole 7 (vedi imm. A) in
posizione D: Align (impostazione di fabbrica). Posizionare un oggetto
con un elevato grado di lucentezza al di sotto di entrambi i punti
luminosi (area di rilevazione). | LED 4 e 5 (imm. A) lampeggiano (3 Hz)
qualora sia necessario effettuare una regolazione. | LED si spengono
non appena il sensore & allineato correttamente su entrambi gli assi in
posizione verticale rispetto alla superficie dell’oggetto. Il LED 4 & asso-
ciato all'angolo di inclinazione a, mentre il LED 5 all’angolo B (imm. D):
Dopo aver eseguito la regolazione del dispositivo ruotare I'interruttore
girevole 7 in una posizione compresa tra A e C (vedi impostazioni della
sensibilita al punto 5).

Modalita operative (vedere Fig. E)
I sensore puo essere utilizzato in 4 modalita Teach, ciascuna con 3 gradi
di sensibilita. Le uscite di commutazione possono essere invertite. La pa-
rametrizzazione pud essere eseguita manualmente tramite entrambi gli
interruttori girevoli 6 e 7 (imm. A) e tramite 10-Link (vedi le istruzioni per
I'uso” aggiuntive 10-Link, 10DD e i moduli funzionali su www.sick.com).
" Standard 10-Link V1.1 Istruzioni per I'uso: 8017395

Marcatempo 0-Link V1.1 Istruzioni per I'uso: 8017791

Contatore 10-Link V1.1 Istruzioni per I'uso: 8017790

X1 Teach-in a 1 punto statico (1P), interruttore girevole 6 in posizione

0 oppure 1
Posizionare I'oggetto con un valore nominale del grado di lucentezza
al di sotto di entrambi i punti luminosi (area di rilevazione).

Premere il pulsante 8 (imm. A) > 1 s < 30 s. Rilasciare il pulsante 8. Il
sensore entra in modalita operativa. Le uscite di commutazione sono
HIGH (posizione 0) / LOW (posizione 1) e il LED 5 (imm. A, colore giallo)
siillumina, quando I'oggetto con valore nominale del grado di lucen-
tezza si trova nell’area di rilevazione oppure LOW (posizione 0) / HIGH
(posizione 1) e il LED 5 & spento, quando nessun oggetto con valore
nominale del grado di lucentezza si trova nell’area di rilevazione.

¥ Teach-in a 2 punti statico (2P), interruttore girevole 6 in posizione

2 oppure 3
Posizionare I'oggetto con un valore nominale del grado di lucentezza
al di sotto di entrambi i punti luminosi (area di rilevazione).

Premere il pulsante 8 (imm. A) > 1 s <30 s. Rilasciare il pulsante 8.
La luce trasmessa lampeggia (1 Hz), le uscite di commutazione sono
ad altaimpedenza™ e il LED 5 (imm. A, colore giallo) lampeggia (1 Hz).

Posizionare nell’area di rilevazione la seconda area dell'oggetto (valore
non nominale del grado di lucentezza).

Premere il pulsante 8 > 64 ms. Rilasciare il pulsante 8. Se I'operazione
diTeach & andata a buon fine il sensore entra in modalita operativa. Le
uscite di commutazione sono HIGH (posizione 2) / LOW (posizione 3) e
il LED 5 siillumina, quando un oggetto con valore nominale del grado di
lucentezza si trova nell’area di rilevazione, LOW (posizione 2)/ HIGH (po-
sizione 3) e il LED 5 & spento, quando un oggetto che non corrisponde al
valore nominale del grado di lucentezza si trova nell’area di rilevazione.

Se I'operazione di Teach non & andata a buon fine (non € presente una
netta differenza tra i gradi di lucentezza di entrambi gli oggetti Teach),
la luce trasmessa lampeggia (5 Hz), le uscite di commutazione sono
ad altaimpedenza™ e il LED 5 lampeggia (5 Hz).

X] Teach-in a 2 punti dinamico (DYN), interruttore girevole 6 in

posizione 4 oppure 5

Questa modalita di Teach puo essere avviata manualmente tramite il
pulsante 8 (imm. A) o tramite un segnale esterno (ET high > 40 ms al
PIN 5, imm. B).

Posizionare I'oggetto con un valore nominale del grado di lucentezza
al di sotto di entrambi i punti luminosi (area di rilevazione).

Awviare la modalita Teach premendo il pulsante 8 o tramite un segnale
esterno (high al PIN 5 per > 40 ms). Condurre I'oggetto con diversi
gradi di lucentezza attraverso I'area di rilevazione. La luce trasmessa si
illumina. Le uscite di commutazione sono ad alta impedenza™. Il LED 5
(imm. A, colore giallo) lampeggia (1 Hz).

Terminare la modalita di Teach rilasciando il pulsante 8 oppure livello
low al PIN 5. Se I'operazione di Teach & andata a buon fine il sensore
entra in modalita operativa. Le uscite di commutazione sono HIGH (posi-
zione 4) / LOW (posizione 5) e il LED 5 si illumina, quando I'oggetto con
valore nominale del grado di lucentezza si trova nell’area di rilevazione,
LOW / HIGH (posizione 4 / 5) e il LED 5 & spento, quando un oggetto

che non corrisponde al valore nominale del grado di lucentezza si trova
nell’area di rilevazione.

Se I'operazione di Teach non & andata a buon fine (non & presente una
netta differenza tra i gradi di lucentezza di entrambe le aree Teach), la
luce trasmessa lampeggia (5 Hz), le uscite di commutazione sono ad
altaimpedenza™ e il LED 5 lampeggia (5 Hz). In caso di Teach esterno, le
uscite di commutazione Q1 (5 Hz) si alternano e il LED 5 lampeggia (5 Hz).

X Teach-in a 3 punti statico (3P), interruttore girevole 6 in posizione

6 oppure 7
Posizionare I'oggetto con grado di lucentezza 1 al di sotto di entrambi
i punti luminosi (area di rilevazione).

Premere il pulsante 8 (imm. A) > 1 s < 30 s. Rilasciare il pulsante 8. La
luce trasmessa lampeggia (1 Hz), le uscite di commutazione sono ad
altaimpedenza™ e il LED 5 (imm. A, colore giallo) lampeggia (1 Hz).

Posizionare il secondo oggetto con grado di lucentezza 2 nell‘area di
rilevazione.

Premere il pulsante 8 > 64 ms < 30 s. Rilasciare il pulsante 8. La luce
trasmessa lampeggia (1 Hz), le uscite di commutazione sono ad alta
impedenza™ e il LED 5 lampeggia (1 Hz).

Rimuovere gli oggetti dall‘area di rilevazione. Il sensore € rivolto verso
lo sfondo (buio con minimo grado di lucentezza).

Premere il pulsante 8 > 64 ms < 30 s. Rilasciare il pulsante 8.

Se |‘operazione di Teach & andata a buon fine il sensore entra in
modalita operativa. Se viene rilevato il grado di lucentezza 1, 'uscita

di commutazione & pari a Q1 (PIN 2, imm. B) HIGH (posizione 6) / LOW
(posizione 7), il LED 5 lampeggia, se viene rilevato il grado di lucentezza
2, l'uscita di commutazione € pari a Q2 (PIN 4, imm. B) HIGH (posizione
6)/ LOW (posizione 7), il LED 5 & spento e viene rilevato il grado di
:_ucve\zlntezza dello sfondo, se entrambe le uscite di commutazione sono

(posizione 6) / HIGH (posizione 7), il LED 5 & spento.

Se I'operazione di Teach non & andata a buon fine la luce trasmessa
lampeggia (5 Hz), le uscite di commutazione sono ad alta impedenza™,
il LED 5 lampeggia (5 Hz).

X Teach remoto

Tutte le varianti di Teach possono essere configurate anche con Iinter-
faccia 10-Link tramite 10DD oppure con lo strumento di configurazione
SOPAS. Le reazioni del sensore corrispondo alla rappresentazione ai
punti4.1finoa4.4.

EXq Teach non andato a buon fine

Verificare la posizione corretta dei relativi oggetti (angolo e distanza tra
il sensore e I‘oggetto). Ripetere I‘'operazione di Teach. Impostare una
maggiore sensibilita (vedi punto 5).

Impostazione della sensibilita
| gradi di lucentezza appresi vengono salvati con un‘area di tolleranza.

La dimensione dell‘area di tolleranza puo essere impostata a tre livelli
(basso / coarse, medio / middle, alto / fine). Questa operazione viene
effettuata manualmente con l'interruttore girevole 7 (imm A, posizioni
A =fine, B = middle, C = coarse) oppure con |0-Link tramite I0DD o
con lo strumento di configurazione SOPAS. Se il grado di lucentezza
degli oggetti & soggetto ad oscillazione, la sicurezza operativa del
processo di misurazione aumenta in caso di tolleranza maggiore. In
caso di materiali con una minima differenza del grado di lucentezza,
un‘ampia tolleranza pud comportare errori di commutazione / errori
diTeach. Se le aree di tolleranza si sovrappongono in seguito ad una
modifica della sensibilita ad un livello piu basso, il sensore segnala un
errore di Teach, il LED 5 lampeggia (5 Hz). In caso di errore di Teach a
causa di una sensibilita bassa, quest‘ultimo puo essere risolto aumen-
tando il livello di sensibilita.

Bloccaggio del pannello di controllo

E possibile attivare e disattivare il pannello di controllo premendo il
pulsante 8 (imm. A) > 30 s. Luce trasmessa e LED 5 (imm. A, colore
giallo) lampeggiano 3x (2 Hz).

Attenzione: in caso di comunicazione tramite 10-Link, la parametriz-
zazione viene bloccata attraverso l'interruttore girevole. L'attivazione
del tasto di teach-in viene ignorata e il LED 5 (fig. A, colore gjallo)
lampeggia per 3 s (10 Hz). Per sbloccare I'interruttore girevole & neces-
sario ricorrere ad 10-Link utilizzando il relativo comando. Per sbloccare
I'interruttore manualmente premere il pulsante 8 > 30 s. Dopo aver
sbloccato il dispositivo vengono adottati i parametri dell‘interruttore
girevole.

Funzioni supplementari
Il sensore OPR20G dispone delle seguenti funzioni di automatizzazione
in due varianti:

Marcatempo = marcatempo sul segnale di commutazione per rileva-
mento del prodotto secondo il marcatempo standard di SICK

Contatore = Aumento ovvero riduzione del valore del contatore di 1 per
ogni rilevamento di un oggetto. Output del segnale di commutazione

al raggiungimento dei valori di comparazione in base ai parametri.
Output del valore assoluto del contatore.

Il sensore puo essere utilizzato in modalita standard | / O oppure in
modalita I0-Link. Tutte le funzioni automatiche e ulteriori impostazioni

di parametrizzazione sono attive nel funzionamento 10-Link e nel funzio-
namento standard | / O (eccezione: marcatempo). Nel funzionamento
standard | / O, output del segnale di commutazione binario attraverso il
pin 2/ conduttore bianco. Attraverso il pin 4 viene emesso il segnale del-
la funzione di automatizzazione (contatore: valore di confronto inferiore)

Per le funzionalita 10-Link consultare le istruzioni d‘uso supplementari
ivi allegate Glare I0-Link 10DD o scaricare le funzionalita 10-Link dal
sito web www.sick.com alla voce numero d‘ordine dei dispositivi.

Manutenzione

Le barriere fotoelettriche SICK sono esenti da manutenzione.
Consigliamo di pulire in intervalli regolari

- le superfici limite ottiche

- verificare i collegamenti a vite e gli innesti a spina.

Non & consentito effettuare modifiche agli apparecchi.

" Nelle varianti I0-Link Q1 & ad alto impedimento, Q2 & high (modalita
operative 1/3/5/ 7) oppure low (modalita operative 0 /2 / 4/ 6).

Sensor de brillo
Instrucciones de uso

Indicaciones de seguridad

>
»

No se trata de un componente de seguridad segin la Directiva
de maquinas de la UE.

Lea las instrucciones de servicio antes de efectuar la puesta en
funcionamiento.

» La conexion, el montaje y el ajuste deben ser efectuados exclusivamente

>
»

por técnicos especialistas.

Proteja el equipo contra la humedad y la suciedad durante la puesta

en funcionamiento.

Este es un producto de clase A. En un entorno doméstico este dispositivo
puede causar interferencias de radio, en cuyo caso el usuario debera
tomar las medidas oportunas.

Uso conforme a lo previsto

El' sensor OPR20G es un sensor optoelectronico empleado para la
deteccion sin contacto de objetos con diferentes cualidades de brillo.

Starting operation

Conexion

Inserte y atornille bien la toma de red mientras la tension esta desconec-
tada. Conecte el sensor segin el esquema de conexion de la figura B.
Leyenda: brn = marrén, blk = negro, blu = azul, wht = blanco, gra = gris.

Montaje

Fije el sensor en los orificios de fijacién verticalmente a una distancia

de 50 mm del objeto de medicién, en una posicién en la que el objeto
apenas experimente fluctuaciones de distancia o ladeos con respecto
al sensor (véase la figura D). Observe la posicién de los dos puntos de
luz rojos en referencia al objeto, tal y como se indica en la figura C.

Con el fin de evitar el deslumbramiento entre ellos, se recomienda
no montar dos sensores uno frente al otro. En caso de montarlos
uno frente al otro, mantenga un desplazamiento en su posicion.

Entre sus accesorios, SICK dispone de soportes y elementos de
fijacién apropiados.

Atencion: aplique la tension de servicio admisible. Los LED 4y 5
(figura A) parpadean (3 Hz). Cuando el interruptor giratorio 7 se halla
en posicion A, B o C, se ilumina el LED 4 (color verde). El interruptor
giratorio 7 (figura A) viene preajustado de fabrica en la posicion A:
Align. El sensor se puede ajustar (véase el punto 3). También es posible
la parametrizacién del modo de funcionamiento y la sensibilidad en
variantes 10-Link a través de |0-Link (remoto). Si desea una parame-
trizacién manual, coloque el interruptor giratorio 7 en la posicion A-C
(recomendacion de posicion € / Coarse) después de ajustar el sensor.

Ajuste

Hay disponible un modo de ajuste para alinear el sensor verticalmente
con respecto al objeto de medicion. Para ello, coloque el interruptor
giratorio 7 (véase la figura A) en la posicion D: Align (ajuste de fabrica).
Posicione el objeto con alto grado de brillo bajo los dos puntos de luz
(érea de deteccion). Los LED 4y 5 (figura A) parpadean (3 Hz) cuando
es preciso realizar un ajuste. Se apagan en cuanto el sensor esté
suficientemente alineado en vertical con respecto a la superficie del
objeto. EI LED 4 se asigna al dngulo de ladeo ay el LED 5 al dngulo B
(figura D). Una vez realizado el ajuste, coloque el interruptor giratorio

7 en una de las posiciones A-C (véase el ajuste de la sensibilidad en

el punto 5).

Modos de funcionamiento (véase la fig. E)
El sensor se puede utilizar en 4 modos de aprendizaje diferentes, cada
uno de ellos con 3 grados de sensibilidad. Las salidas conmutadas
pueden invertirse. La parametrizacién puede efectuarse manualmente
a través de los dos interruptores giratorios 6 y 7 (figura A) o bien a
través de 10-Link (véanse las instrucciones de uso™ complementarias
relativas a 10-Link, I0DD y médulos de funciones en www.sick.com).
" Standard, instrucciones de uso 10-Link V1.1: 8017395

Sellado de tiempo, instrucciones de uso 10-Link V1.1: 8017791

Contador, instrucciones de uso 10-Link V1.1: 8017790

14.1] Aprendizaje estatico de 1 punto (1P), interruptor giratorio 6

en posicion0o 1
Posicione el objeto con grado de brillo de referencia bajo los dos
puntos de luz (area de deteccion).

Presione el pulsador 8 (figura A) > 1 s <30 s. Libere el pulsador 8. El
sensor pasa al modo de funcionamiento. Las salidas conmutadas son
HIGH (posicién 0) / LOW (posicion 1) y el LED 5 (figura A, color amarillo)
se ilumina cuando el objeto con grado de brillo de referencia se halla
en el area de deteccion o bien LOW (posicion 0) / HIGH (posicion 1)y

el LED 5 esta apagado cuando no hay ning(in objeto con grado de brillo
de referencia en el area de deteccion.

¥ Aprendizaje estatico de 2 puntos (2P), interruptor giratorio 6

en posicion 203
Posicione el objeto con grado de brillo de referencia bajo los dos
puntos de luz (area de deteccion).

Presione el pulsador 8 (figuraA) > 1s <30 s. Libere el pulsador 8.
La salida de luz parpadea (1 Hz), las salidas conmutadas son de alta
impedancia™ y el LED indicador 5 (figura A, color amarillo) parpadea
(1 Ha).

Coloque la segunda area de objetos (sin grado de brillo de referencia)
en el drea de deteccion.

Presione el pulsador 8 > 64 ms. Libere el pulsador 8. Si el aprendizaje
ha sido satisfactorio, el sensor pasa al modo de funcionamiento. Las
salidas conmutadas son HIGH (posicion 2) / LOW (posicién 3) y el LED 5
se ilumina cuando un objeto con grado de brillo de referencia se halla
en el area de deteccion, LOW (posicion 2) / HIGH (posicion 3) y el LED 5
estd apagado cuando en el area de deteccién hay un objeto con grado
brillo diferente al de referencia.

Cuando el aprendizaje no ha sido satisfactorio (no hay una diferencia
clara entre los grados de brillo de los dos objetos de aprendizaje),

la salida de luz parpadea (5 Hz), las salidas conmutadas son de alta
impedancia“ y el LED indicador 5 parpadea (5 Hz).

X] Aprendizaje dinamico de 2 puntos (DYN), interruptor giratorio 6

en posicion 405

Este modo de aprendizaje puede activarse manualmente mediante el
pulsador 8 (figura A) o a través de una sefial externa (ET high > 40 ms
en PIN 5, figura B).

Posicione el objeto con grado de brillo de referencia bajo los dos
puntos de luz (area de deteccion).

Inicie el aprendizaje presionando el pulsador 8 o0 mediante una sefal
externa (high en PIN 5 durante > 40 ms). Guie el objeto con diferentes
grados de brillo por el area de deteccion. La salida de luz se ilumina.
Las salidas conmutadas son de alta impedancia™. EI LED indicador 5
(figura A, color amarillo) parpadea (1 Hz).

Finalice el aprendizaje liberando el pulsador 8 o nivel low en PIN 5. Si
el aprendizaje ha sido satisfactorio, el sensor pasa al modo de funcio-
namiento. Las salidas conmutadas seguras son HIGH (posicion 4) /
LOW (posicién 5) y el LED 5 se ilumina cuando un objeto con grado de
brillo de referencia se halla en el &rea de deteccion, LOW / HIGH (posi-
cién 4 /5)y el LED 5 esté apagado cuando hay un objeto en el area de
deteccion con un grado de brillo diferente al de referencia.

Cuando el aprendizaje no se ha realizado correctamente (no hay una
diferencia clara entre los grados de brillo de las dos zonas de aprendi-
zaje), la salida de luz parpadea (5 Hz), las salidas conmutadas tienen
una alta impedancia™y el LED indicador 5 parpadea (5 Hz). En el caso
de un aprendizaje externo, la salida conmutada Q1 se alterna (5 Hz) y
el LED 5 parpadea (5 Hz).

X1 Aprendizaje estatico de 3 puntos (3P), interruptor giratorio 6

en posicion 6 0 7
Posicione el objeto con el grado de brillo 1 bajo los dos puntos de luz
(area de deteccion).

Presione el pulsador 8 (figura A) > 1 s <30 s. Libere el pulsador 8.
La salida de luz parpadea (1 Hz), las salidas conmutadas son de alta
impedancia™y el LED 5 (figura A, color amarillo) parpadea (1 Hz).

Posicione el segundo objeto con grado de brillo 2 en el &rea de deteccion.

Presione el pulsador 8 > 64 ms < 30 s. Libere el pulsador 8. La salida
de luz parpadea (1 Hz), las salidas conmutadas son de alta impedan-
cia™ y el LED 5 parpadea (1 Hz).

Retire los objetos del area de deteccion. El sensor queda mirando
hacia el fondo (oscuro con grado de brillo bajo).

Presione el pulsador 8 > 64 ms < 30 s. Libere el pulsador 8. Si el aprendi-
zaje ha sido satisfactorio, el sensor pasa al modo de funcionamiento. Si
se detecta el grado de brillo 1, la salida conmutada Q1 (PIN 2, figura B)
es HIGH (posicion 6) / LOW (posicion 7) y el LED 5 se ilumina; si se
detecta el grado de brillo 2, la salida conmutada Q2 (PIN 4, figura B) es
HIGH (posicion 6) / LOW (posicion 7) y el LED indicador 5 esté apagado;
y si se detecta el grado de brillo del fondo, las dos salidas conmutadas
son LOW (posicion 6)/ HIGH (posicién 7) y el LED 5 esté apagado.

En caso de aprendizaje no satisfactorio, la salida de luz parpadea
(5 Hz), las salidas conmutadas son de alta impedancia™ y el LED 5
parpadea (5 Hz).

X Aprendizaje en modo remoto

Todas las variantes de aprendizaje también pueden configurarse con la
interfaz 10-Link a través de I0DD o con la herramienta de configuracion
SOPAS. Las reacciones del sensor se corresponden con lo representa-

doenlospuntos4.1a4.4.

IX] Aprendizaje erréneo

Compruebe que los objetos correspondientes estén perfectamente po-
sicionados (angulo y distancia correctos entre sensor y objeto). Repita
el aprendizaje. Ajuste atin mas la sensibilidad (véase el punto 5).

Ajuste de la sensibilidad

Los grados de brillo programados se guardan con un rango de
tolerancia. La tolerancia puede ajustarse en tres niveles seglin su
tamafio: aproximada / coarse, media / middle o fina / fine. Este ajuste
se efectia manualmente con el interruptor giratorio 7 (figura A, posi-
ciones A = fina, B = media, C = aproximada) o bien mediante 10-Link
via |0DD o con la herramienta de configuracion SOPAS. La seguri-
dad de funcionamiento del proceso de medicién aumenta a mayor
tolerancia cuando fluctdan los grados de brillo de los objetos. En el
caso de materiales con diferencias leves en su grado de brillo, una
tolerancia amplia puede provocar conmutaciones erréneas / aprendi-
zajes erroneos. Si los rangos de tolerancia se solapan tras el cambio a
una sensibilidad menos fina, el sensor indica un aprendizaje erréneo
y el LED 5 parpadea (5 Hz). Por otro lado, en caso de un aprendizaje
erréneo debido a una sensibilidad aproximada, el error puede solucio-
narse ajustando una sensibilidad mas fina.

Bloqueo de panel de control

El panel de control se activa o se desactiva presionando el pulsador
8 (figura A)> 30 s. La salida de luz y el LED 5 (figura A, color amarillo)
parpadean 3 veces (2 Hz).

Atencién: en caso de comunicacion a través de 10-Link, la parametri-
zacion se bloquea con el interruptor giratorio. Los accionamientos del
botén de aprendizaje se ignoran y el LED 5 (figura A, color amarillo)
parpadea durante 3 s (10 Hz). El desbloqueo del interruptor giratorio
es posible bien a través de 10-Link con el comando correspondien-
te, bien manualmente presionando el pulsador 8 > 30 s. Tras el
desbloqueo se aplicaran los pardmetros del interruptor giratorio de
inmediato.

Funciones adicionales
En dos variantes del OPR20G se han integrado las siguientes funcio-
nes de automatizacion:

Sellado de tiempo = sellado de tiempo para la sefial de conmutacién
destinado al seguimiento del producto, de conformidad con el estan-
dar SICK sellado de tiempo

Contador = su valor numérico aumenta o se reduce en 1 unidad cada
vez que se detecta un objeto. Salida de la sefial de conmutacién al
alcanzarse los valores comparativos configurados. Salida del valor
numérico absoluto.

El sensor puede utilizarse en el modo E/ S estandar o en el modo
10-Link. Todas las funciones de automatizacion y las configuraciones
de parametros son efectivas tanto en el modo I0-Link como en el modo
E/ S estandar (excepcion: sellado de tiempo). En el modo E/S estén-
dar, la salida de la sefial de conmutacion binaria se realiza a través
del terminal 2/hilo blanco. La sefial de la funcién de automatizacion
seleccionada se emite a través del terminal 4 (contador: valor de
comparacién abajo)

Puede consultar las funciones del sistema 10-Link en las instrucciones
de uso complementarias Glare 10-Link 10DD o descargarlas con el
numero de pedido del equipo en la pagina web www.sick.com.

Mantenimiento

Las barreras fotoeléctricas SICK no precisan mantenimiento.
En intervalos regulares, recomendamos

- limpiar las superficies Opticas externas

- comprobar las uniones roscadas y las conexiones.

No se permite realizar modificaciones en los aparatos.

" En caso de variantes de 10-Link, Q1 es de alta impedancia, Q2 es high
(modo de funcionamiento 1/3/5/ 7) o low (modo de funcionamiento
0/2/4/6).
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ML RARABTFAYOTA—FA42 (1IP), O—BJ—AA(YF 6
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HYET. FWHVBEAOYEXRCHRBEANrERTDE, €Y
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